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Part  2-1 4:  Particular requi rements for electric  actuators  

 
FOREWORD 

1 )  The  I n ternati onal  E lectrotechn i cal  Comm iss ion  ( I EC)  i s  a  worl dwide  organ i zati on  for  s tandard i zat i on  compri s i ng  
al l  n ati onal  e l ectrotechn i cal  comm i ttees  ( I EC Nati onal  Comm i ttees) .  The  object  o f  I EC  i s  to  promote  
i n ternati onal  co-operat i on  on  al l  quest i ons  concern i ng  s tandard i zat i on  i n  the  e l ectri cal  and  e l ectron i c  f i e l ds .  To  
th i s  end  and  i n  add i t i on  to  other acti vi t i es ,  I EC  publ i shes  I n ternati onal  Standards,  Techn i cal  Speci f i cati ons ,  
Techn i cal  Reports ,  Publ i c l y  Avai l abl e  Speci f i cat i ons  (PAS)  and  Gu ides  (hereafter referred  to  as  “ I EC  
Publ i cati on (s ) ”) .  Thei r  preparat i on  i s  en trusted  to  techn i cal  comm i ttees;  any I EC  Nati onal  Comm i ttee  i n terested  
i n  the  subj ect  deal t  wi th  may part i ci pate  i n  th i s  preparatory work.  I n ternati onal ,  governmental  and  non -
governmental  organ i zati ons  l i a i s i ng  wi th  the  I EC  al so  part i ci pate  i n  th i s  preparat i on .  I EC co l l aborates  cl osel y  
wi th  the  I n ternati onal  Organ i zati on  for  S tandard i zat i on  ( I SO)  i n  accordance  wi th  cond i t i ons  determ ined  by 
ag reement  between  the  two  organ i zati ons.  

2)  The  formal  deci s i ons  or  ag reements  of  I EC  on  techn i cal  matters  express,  as  nearl y  as  poss ible,  an  i n ternati onal  
consensus  of  opi n i on  on  the  rel evant  subjects  s i nce  each  techn i cal  comm i ttee  has  represen tati on  from  al l  
i n terested  I EC Nati onal  Comm ittees.   

3 )  I EC  Publ i cat i ons  have  the  form  of  recommendati ons  for i n ternati onal  use  and  are  accepted  by I EC  Nati onal  
Comm i ttees  i n  that  sense.  Whi l e  al l  reasonable  efforts  are  made  to  ensure  that  the  techn i cal  con ten t  of  I EC  
Publ i cati ons  i s  accu rate,  I EC  cannot  be  held  responsi ble  for  the  way i n  wh i ch  they  are  used  or fo r  any  
m i s i n terpretat i on  by any end  u ser.  

4)  I n  order to  promote  i n ternati onal  u n i form i ty,  I EC  Nati onal  Comm i ttees  undertake  to  apply I EC  Publ i cat i ons  
transparentl y  to  the  maximum  exten t  poss ible  i n  the i r  nati onal  and  reg i onal  publ i cat i ons.  Any d i vergence  
between  any I EC  Publ i cat i on  and  the  correspond i ng  nati onal  or  reg i onal  publ i cati on  shal l  be  cl earl y  i n d i cated  i n  
the  l atter.  

5)  I EC  i tsel f  does  not  provi de  any attestati on  of  con form i ty.  I n dependen t  cert i f i cat i on  bod i es  provi de  conform i ty  
assessment  servi ces  and ,  i n  some  areas,  access  to  I EC  marks  of  con form i ty.  I EC  i s  not  responsi ble  for  any 
servi ces  carri ed  ou t  by i ndependen t  cert i f i cat i on  bod i es.  

6)  Al l  u sers  shou ld  ensu re  that  they have  the  l atest  ed i t i on  of  th i s  publ i cati on .  

7)  No  l i abi l i ty  shal l  attach  to  I EC  or  i ts  d i rectors,  employees,  servants  o r agen ts  i ncl ud i ng  i n d i vi dual  experts  and  
members  of  i ts  techn i cal  comm i ttees  and  I EC  Nati onal  Comm i ttees  for  any personal  i n j u ry,  property  damage  or  
other damage  of  any natu re  whatsoever,  whether d i rect  o r  i nd i rect,  or  for  costs  ( i ncl ud i ng  l egal  fees )  and  
expenses  ari s i ng  ou t  o f  the  publ i cati on ,  use  of,  or  re l i ance  upon ,  th i s  I EC  Publ i cati on  or any other I EC  
Publ i cat i ons .   

8)  Atten t i on  i s  d rawn  to  the  Normati ve  references  ci ted  i n  th i s  publ i cat i on .  Use  of  the  referenced  publ i cati ons  i s  
i nd i spensable  for  the  correct  appl i cati on  of  th i s  publ i cati on .  

9)  Atten t i on  i s  d rawn  to  the  poss ibi l i ty  that  some of  the  e l ements  of  th i s  I EC  Publ i cat i on  may be  the  subject  of  
paten t  ri g h ts .  I EC shal l  not  be  held  responsibl e  for  i den t i fyi ng  any or a l l  such  patent  ri gh ts .  

I n ternati onal  Standard  I EC  60730-2-1 4  has  been  prepared  by I EC  techn ical  comm i ttee  72:  
Au tomatic  e lectrical  con tro ls .  

Th is  second  ed i t i on  cancels  and  replaces  the  f i rs t  ed i t ion ,  publ i shed  i n  1 995,  i ts  Amendment  1  
(2001 )  and  i ts  Amendment  2  (2007) .  Th is  ed i t ion  consti tu tes  a  techn ical  revis ion .  Th is  ed i t i on  
i ncl udes  the  fo l l owing  s i gn i f i can t  techn ical  changes  wi th  respect  to  the  previous  ed i t i on :  

•  adapti ng  i t  to  the  5 th  Ed  of  I EC 60730-1 ,   

•  add i t i on  of  checking  e lectric  actuators  wi th  act ion  1 .AB or  2AB,  and  

•  mod i fi cati on  of  tests  under abnormal  cond i t i on .    

Th is  Part  2- 1 4  i s  i n tended  to  be  used  in  con j unction  wi th  I EC  60730-1 .  I t  was  establ i shed  on  
the  bas is  of  the  5 th  ed i t i on  of  that  standard  (201 3) .  Considerati on  may be  g i ven  to  fu ture  
ed i t ions  of,  or  amendments  to ,  I EC  60730-1 .  
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Th is  part  2- 1 4  supplements  or  mod i f i es  the  correspond ing  c lauses  in  I EC  60730-1 ,  so  as  to  
convert  that  publ ication  i n to  the  I EC  s tandard :  Particu lar requ i rements  for  e lectric  actuators.  

Where  th is  part  2-1 4  states  "add i t i on " ,  "mod i f ication "  or  " replacement" ,  the  re levant  requ i re-
ment,  test  speci f ication  or explanatory matter i n  part  1  shou ld  be  adapted  accord ing l y.  

Where  no  change  i s  necessary part  2- 1 4  i nd icates  that  the  re levan t  c lause  or  subclause  
appl ies .  

I n  the  development of  a  fu l l y i n ternati onal  s tandard  i t  has  been  necessary to  take  i n to  
consideration  the  d i fferi ng  requ i remen ts  resu l t i ng  from  practical  experience  i n  vari ous  parts  of  
the  world  and  to  recogn i ze  the  variat i on  i n  national  e l ectrical  systems  and  wi ring  ru les.  

The  " i n  some countri es"  notes  regard ing  d i fferi ng  national  practice  are  con tai ned  i n  the  
fo l l owing  subclauses:  

•  Table  1 ,  

•  27. 2. 3. 1 .  

I n  th is  publ ication :  

1 )  The  fo l l owing  pri n t  types  are  used:  

– requ i rements  proper:  i n  roman  type;  

– test specifications: in italic type;  

– explanatory matter:  i n  smal l er  roman  type.  

– Defined  terms:  bold  type .   

2)  Subclauses,  notes  or  i tems  wh ich  are  add i t i onal  to  those  i n  Part  1  are  numbered  s tart ing  
from  1 01 ,  add i t ional  annexes  are  lettered  AA,  BB,  etc.  

The  text  of  th is  I n ternational  Standard  i s  based  on  the  fo l lowing  documents :  

FDIS  Report  on  vot i ng  

72/1 079/FDIS  72/1 1 00/RVD  

 
Fu l l  i n formation  on  the  voti ng  for the  approval  of  th is  I n ternati onal  Standard  can  be  found  i n  
the  report  on  voti ng  i nd icated  i n  the  above  table.  

Th is  document has  been  drafted  i n  accordance  wi th  the  I SO/IEC  D i recti ves ,  Part  2.  

The  comm ittee  has  decided  that  the  con ten ts  of  th is  document wi l l  remain  unchanged  un t i l  the  
stabi l i ty date  i nd icated  on  the  I EC  websi te  under "h ttp: //webstore. i ec. ch "  i n  the  data re lated  to  
the  speci f ic  document.  At  th is  date,  the  document  wi l l  be   

•  reconfi rmed,  

•  wi thdrawn ,  

•  replaced  by a revised  ed i ti on ,  or  

•  amended.  
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AUTOMATIC ELECTRICAL CONTROLS –  
 

Part  2-1 4:  Particular requi rements for electric  actuators  
 
 
 

1  Scope and  normative references 

This  c lause  of  Part  1  i s  appl icable  except  as  fo l lows:  

1 . 1  Replacement:  

Th is  part  2-1 4  appl ies  to  electric  actuators  for  u se  i n ,  on ,  or  i n  associati on  wi th  equ ipment  
for household  and  s im i lar use.  The  equ ipment  may use  e lectrici ty,  gas ,  o i l ,  so l i d  fuel ,  so lar  
thermal  energy,  e tc. ,  or  a  combinati on  thereof.  

NOTE  Throughou t  th i s  s tandard  the  word  "equ i pment"  means  "appl i ance  and  equ i pment. "  

EXAMPLE  1  Electri c  actuators  for  appl i ances  wi th i n  the  scope  of  I EC  60335.  

This  I n ternational  Standard  i s  appl icable  to  controls  for  bu i ld i ng  au tomation  wi th in  the  scope  
of  I SO  1 6484.  

Th is  part  2- 1 4  also  appl i es  to  automatic  el ectrical  controls  for  equ ipment that  may be  used  
by the  publ ic,  such  as  equ ipmen t i n tended  to  be  used  in  shops,  off i ces,  hospi tals ,  farms  and  
commercial  and  i ndustrial  appl ications.  

EXAMPLE  2  Controls  fo r  commercial  cateri ng ,  heat i ng  and  ai r-cond i t i on i ng  equ i pment.  

This  part  2- 1 4  i s  also  appl icable  to  i nd i vidual  electric  actuators  u t i l i zed  as  part  of  a  control  
system  o r  controls ,  wh ich  are  mechan ical l y i n tegral  wi th  multi functional  controls  having  
non-e lectrical  ou tpu ts .  

EXAMPLE  3  I ndependen tl y  moun ted  water val ves,  controls  i n  smart  g ri d  systems  and  con trols  fo r  bu i l d i ng  
au tomati on  systems  wi th i n  the  scope  of  I SO 1 6484-2.  

This  part  2-1 4  does  not  appl y to  au tomatic  electric  actuators  i n tended  exclus ivel y for  
i ndustrial  process  appl i cati ons  un less  expl ic i t l y menti oned  i n  the  re levan t  part  2  or  the  
equ ipment  standard.  

1 . 1 . 1  Th is  part  2- 1 4  appl i es  to  the  i nherent  safety,  to  the  operating  values ,  operating  
times  and  operating  sequences  where  such  are  associated  wi th  equ ipment  safety and  to  the  
testing  of  electric  actuators  u sed  in  or  i n  associati on  wi th  equ ipment.  

NOTE  Requ i rements  for  speci f i c  operating  values ,  operati ng  times  and  operating  sequences  may be  g i ven  i n  
the  s tandards  for  appl i ances  and  equ ipment.  

This  s tandard  i s  also  appl icable  to  the  functional  safety  o f  low complexi ty safety related  
systems  and  controls .  

Th is  part  2- 1 4  does  not  appl y to  electric  actuators  wh ich  are  mechan ical l y i n tegrated  wi th  
valves  covered  by a separate  part  2 ,  e . g .  I EC  60730-2-8.  

Th is  part  2- 1 4  does  not  appl y to  e lectric  motors,  requ i rements  for wh ich  are  con tained  i n  
IEC  60034.  

1 . 1 .2  Requ i rements  for  manual  swi tches  not  i n tegral  wi th  an  electric  actuator  are  con tained  
i n  I EC  61 058-1 .  
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1 . 1 .3  Replacement 

Th is  part  2- 1 4  appl i es  to  a. c.  or  d . c.  powered  electric  actuators  wi th  a rated  vol tage  not  
exceed ing  690  V a. c.  or  600  V  d . c.  

1 . 1 .4  Replacement 

Th is  part  2- 1 4  does  not  take  in to  account  the  response value  o f  an  automatic  action  o f  an  
electric  actuator ,  i f  such  a  response  value  i s  dependent  upon  the  method  of  moun ting  the  
electric  actuator  i n  the  equ ipment.  Where  a response value  i s  of  s i gn i f i can t  purpose  for  the  
protecti on  of  the  user ,  or  su rroundings,  the  value  def ined  in  the  appropriate  household  
equ ipment  or  as  determ ined  by the  manufacturer  shal l  appl y.  

2 Terms and  defin i tions  

This  c lause  of  part  1  i s  appl icable,  except  as  fo l l ows:  

2.2  Defin i tions  of  types of  control  according  to  purpose  

Additional definition: 

2.2. 1 01  
electric  actuator  
device  i n  wh ich  a prime mover  i s  mechan ical l y l i nked  to  a  valve,  damper or  s im i lar device  
and  wh ich  responds  to  in i t iation  from  a control  or  swi tch  

Note  1  to  en try:  The  electri c  actuator  moves  the  val ve,  damper or s im i l ar  devi ce  to  defi ned  pos i t i ons  and  may al so  
i ncorporate  other functi ons,  such  as  e l ectri c  i n terl ock swi tches  and/or feedback.  

2.3  Defin i tions  relating  to  the  function  of  controls  

Additional definitions: 

2.3. 1 01  
mul t i -posi tion  action  
action  denoting  that  the  electric  actuator  operates  i n  such  a  manner that  on l y two  or more  
def ined  posi t ions  can  be  reached  

2.3. 1 02  
modu lating  act ion  
action  denoti ng  that  the  electric  actuator  operates  in  such  a manner that  every pos i ti on  
between  two  def ined  l im i ts  can  be  reached  

2.3. 1 03  
travel  t ime  
time  taken  by an  electric  actuator  to  move  from  one  def ined  pos i t ion  to  another  

2.3. 1 04  
stroke  
d istance  travel led  by a l i near  actuator  

2.3. 1 05  
angu lar  rotation  
operati ng  movement of  a  rotary actuator g i ven  i n  rad ians  or degrees  
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3 General  requirements  

This  c lause  of  Part  1  i s  appl icable.  

4 General  notes on  tests 

This  c lause  of  Part  1  i s  appl icable.  

5 Rating  

This  c lause  of  Part  1  i s  appl icable.  

6 Classi fication  

This  c lause  of  Part  1  i s  appl icable,  except  as  fo l l ows:  

6.1  Accord ing  to  nature of  supply  

6. 1 . 1  Control  for a.c.  on ly 

Replacement: 

Electric  actuators  wh ich  are  des igned  for  a. c.  suppl y on l y shal l  not  be  used  on  d . c.  suppl y.  

6.3  Accord ing  to  thei r purpose  

Additional subclauses: 

6.3. 1 01  – electric  actuator;  

6. 3. 1 02  – electric  actuator  as  a  component  of  a  mu l t i -purpose  con tro l  or  system .  

NOTE  See  al so  H . 6. 1 8  accord i ng  to  c l asses  of  control  fu ncti ons .  

6.4  Accord ing  to  featu res  of  automatic  action  

Additional subclauses: 

6.4. 1 01  Type of  action  

6.4. 1 01 . 1  Mul ti -posi t ion  act ion  

6.4. 1 01 .2  Modu lating  act ion  

6.4. 1 02  Type of  movement  

6.4. 1 02. 1  Rotary movement  

6.4. 1 02.2  Linear movement  

6.4.3  Additional subclauses:  

6.4.3.1 01  –an  act i on  i n  wh ich  the  electric  actuator  assumes  a  predefi ned  pos i t i on  upon  l oss  
of  the  e lectrical  suppl y and/or upon  l oss  of  the  control  s i g nal  ( type  1 .AA or  type  2.AA) ;  
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6.4.3.1 02  – an  acti on  i n  wh ich  the  electric  actuator  operates  normal l y between  1 , 1  VR  and  
0, 85  VR  i ncl us i ve  and  i n  wh ich  i t  e i ther  operates  normal l y or  assumes  a  predefined  pos i t ion  
between  0 , 85  VR  and  a  declared  l ower percen tage  of  rated  vo l tage  ( type  1 .AB or  type  2.AB) .  

6. 1 1  According  to  number of  automatic  cycles  (A)  of  each  automatic  action  

Modification: 

Subclauses 6.11 .8 to 6.11.12 inclusive are not applicable.  

7 Information  

This  c lause  of  part  1  i s  appl icable  except  as  fo l lows:  

Table  1  – (7.2  of  ed i tion  3)  – Requi red  information  and  methods  of  provid ing  information   

In formation  Clause or  
subclause  

Method  

Modifications:   

7  The  type  of  l oad  con tro l l ed  by each  external  c i rcu i t   6 . 2 ,  1 4  D  

22  Temperatu re  l im i ts  of  the  actuator,  i f  Tmi n  l ower than  0  °C   
or  Tmax  o ther than  60  °C  

6 . 7,  1 4, 5,   
1 4. 7,  1 7. 3  

D  

23  Temperatu re  l im i ts  of  moun ti ng  su rfaces  (Ts)  6 . 1 2. 2,  1 4. 1 ,  1 7, 3  D  

27  Number of  au tomati c  cycles  (A)  for  each  au tomati c  action  
1 02  

6 . 1 1  X  

28  Not  appl i cable    

34  Detai l  o f  any l im i tati on  of  operating  t ime  1 01 ,  1 03  1 4,  1 7  C  

37  Not  appl i cable    

38  Not  appl i cable    

43  Not  appl i cable    

44  Not  appl i cable    

47  Not  appl i cable    

Additional requirements:   

1 01  Impedance  protected  motor  1 4. 4. 1 01  D  

1 02  Thermal l y  protected  motor  1 4. 4. 1 02  D  

1 03  Type  of  movement  2 . 3 . 1 04,  2 . 3 . 1 05,  
6 . 4. 1 02  

D  

1 04  Type  of  acti on  2 . 3 . 1 01 ,  2 . 3 . 1 02,  
6 . 4. 1 01  

D  

1 05  Maximum  rated  mechan ical  l oad  1 4. 4,  1 5 . 5. 1 02  D  

1 06  Travel  t ime  2 . 3 . 1 03,  1 5. 5. 1 01 ,  
1 5. 5. 1 02  

D  

1 07  Stroke  2 . 3 . 1 04  D  

1 08  Angu lar rotation  2 . 3 . 1 05  D  

1 09  Response  t ime  and  method  of  measurement  
( for  types  1 . AA or 2 . AA)  

6 . 4. 3 . 1 01  
1 5. 5. 1 02  

D  

1 1 0  Lower percentage  of  rated  vo l tage  
(for  types  1 . AB  or 2 . AB)  

6 . 4. 3 . 1 02  D  

Additional notes: 

1 01  Th is  may be  g i ven  as  a  maximum  percen tage  of  ON  t ime  of  the  power suppl y to  avoi d  over-heati ng  of  the  
wind i ngs  i n  a  decl ared  peri od  o f  t ime.  

1 02  Electri c  actuators  are  subj ected  to  a  m in imum  of  6  000  cycles.  
1 03  For i n teg rated  and  i ncorporated  electric  actuators ,  th e  method  i s  D .  
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7.3. 1  Addition: 

NOTE  Actuators  of  c l ass  I I  construct i on  provi ded  wi th  a  cord  for connecti on  to  the  fixed  wi ring  wh i ch  does  not  
have  a  p l ug  f i tted  may carry the  symbol  for  c l ass  I I  constructi on .  

8 Protection  against  electric  shock  

This  c lause  of  part  1  i s  appl icable.  

9 Provision  for protective earth ing   

This  c lause  of  Part  1  i s  appl icable.  

1 0  Terminals  and  terminations  

This  c lause  of  Part  1  i s  appl icable.  

1 1  Constructional  requirements  

This  c lause  of  Part  1  i s  appl icable  except  as  fo l lows:  

1 1 . 4  Actions  

Additional subclauses: 

1 1 .4. 1 01  A type  1 .AA or 2 .AA action  shal l  operate  such  that  for any duration  of  vo l tage  
i n terruption  wh ich  i s  g reater  than  the  response  t ime  declared  i n  Table  1 ,  requ i rement 1 09,  the  
actuator assumes  the  predefi ned  pos i t ion  and  resumes  normal  operation  u pon  restorati on  of  
the  suppl y.  

Compliance is checked by test.  

1 1 .4. 1 02  A type  1 .AB  or 2 .AB  acti on  shal l  operate  normal l y between  1 , 1  VR  and  0 , 85  VR  
i ncl us i ve  and  shal l  respond  as  declared  by the  manu factu rer  at  vo l tages  below 0, 85  VR  and  
the  vo l tage  declared  in  Table  1 ,  requ i rement  1 1 0.  

Compliance is checked by test.  

1 2  Moisture and  dust  resistance 

This  c lause  of  Part  1  i s  appl icable.  

1 3  Electric  strength  and  insulation  resistance 

This  c lause  of  Part  1  i s  appl icable.  

1 4  Heating  

This  c lause  of  Part  1  i s  appl icable  except  as  fo l lows:  

1 4.3  Not  appl icable.  
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1 4.4  Replacement of the first paragraph by the following:  

The tests based on an action type 1 .AB or 2.AB shall be checked by the lowest (0,85 VR)   and 
the highest (1 ,1  VR)  rated voltage as declared by the manufacturer.  During this test,  the 
temperature shall not exceed the values specified in Table 13 (14.1  of edition 3. )  

The actuator shall be loaded with the maximum rated mechanical load.  Each duty cycle shall 
be operated at the declared maximum stroke or angular rotation.  

1 4.4.3. 1  to  1 4.4.3.3  Not  appl icable .  

1 4.4.4  Not  appl icable.  

Additional subclauses: 

1 4.4. 1 01  I f  s tal l i ng  of  the  electric  actuator  d r i ve  shaft  i s  part  of  normal  operation ,  then  the  
dri ve  shaft  of  motorized  actuators  shal l  be  s tal led  and  temperatu res  measured  after  steady-
state  cond i t i ons  are  reached .  The  temperatures  shal l  compl y wi th  the  l im i ts  of  Table  1 3 .  I n  
add i t i on ,  i f  any protecti ve  device  provided  does  not  cycle  under stal led  cond i t i ons,  then  the  
electric  actuator  i s  also  cons idered  to  compl y wi th  the  requ i rements  of  the  burnou t  test  of  
27. 2.  

1 4.4. 1 02  I f  s tal l i ng  of  the  electric  actuator  d r i ve  shaft  i s  not  part  of  normal  operation ,  then  
Table  1 3  l im i ts  do  not  appl y during  s tal l i ng .  The  electric  actuator  shal l  comply wi th  the  
requ i rements  of  the  bu rnou t  test  of  27. 2.  

1 4.5. 1  Replacement:  

Change  "swi tch  head"  to  "electric  actuator" .   

1 4.5.2  Not  appl icable .  

1 4.6  Replacement:  

The  temperatures  speci f i ed  for  the  electric  actuator  shal l  be  attai ned  i n  approximatel y 1  h .  

1 4.7  Replacement:  

The  temperature  of  the  medium  i n  wh ich  the  electric  actuator  i s  l ocated  shal l  be  measured  
as  near as  poss ible  to  the  cen tre  of  the  space  occupied  by the  samples  and  at  a  d istance  of  
approximate l y 50  mm  from  the  actuator.  

1 5  Manufacturing  deviation  and  dri ft  

This  c lause  of  Part  1  i s  appl icable  except  as  fo l lows:  

1 5.5  Additional subclauses: 

1 5.5. 1 01  The  travel  t ime  shal l  be  measured  at  0 , 85  VR .  

1 5.5. 1 02  The  travel  t ime  and  the  response  t ime  shal l  be  measured  wi th  the  maximum  rated  
mechan ical  load  declared  by the  manufactu rer  and  in  the  most  un favourable  mounti ng  
pos i t ion  declared  by the  manufacturer.  

1 5.6  Not appl icable.  
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1 6  Envi ronmental  stress  

This  c lause  of  Part  1  i s  appl icable.  

1 7 Endurance 

This  c lause  of  Part  1  i s  appl icable  except  as  fo l lows:  

1 7.4  Manual  and  mechanical  cond i tions  for the tests  

1 7.4. 2  Replacement:  

The  speed  of  movemen t  of  the  electric  actuator  d r i ve  shaft  shal l  be  as  declared  by the  
manu factu rer.  

1 7.4.4  Replacement:  

The  method  of  accelerati on  shal l  be  as  agreed  between  the  manufactu rer and  the  test i ng  
au thori ty.  

1 7.6  Not appl icable.  

Additional subclause:  

1 7.8. 1 01  The  tests  based  on  an  act ion  type  1 .AB or 2.AB shal l  be  checked  wi th  50  % of  the  
cycles  at  0 , 85  of  the  m in imum  VR  at  ambient  temperatu re  or  Tm in ,  i f  l ower than  0  °C,  and  50  % 
of  the  cycles  at  1 , 1  of  the  maximum  VR  at  Tmax.  

1 8  Mechanical  strength  

This  c lause  of  Part  1  i s  appl icable.  

1 9  Threaded  parts  and  connections  

This  c lause  of  Part  1  i s  appl icable.  

20  Creepage d istances,  clearances and  d istances through  sol id  insulation  

This  c lause  of  Part  1  i s  appl icable.  

21  Resistance to  heat,  fi re and  tracking   

This  c lause  of  Part  1  i s  appl icable.  

22  Resistance to  corrosion  

This  c lause  of  Part  1  i s  appl icable.  

23  Electromagnetic  compatibi l i ty (EMC)  requi rements – Emission  

This  c lause  of  Part  1  i s  appl icable.  
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24 Components  

This  c lause  of  Part  1  i s  appl icable.  

25  Normal  operation  

This  c lause  of  Part  1  i s  appl icable.  

26 Electromagnetic  compatibi l i ty (EMC)  requi rements – Immuni ty  

This  c lause  of  Part  1  i s  appl icable.  

27 Abnormal  operation  

This  c lause  of  Part  1  i s  appl icable  except  as  fo l lows:  

27.2  Burnout  test  

Replacement of the first sentence by the following: 

This  c lause  i s  appl icable  to  actuators  where  an  external  mechan ical  b l ockage  wi l l  not  cause  
an  i n ternal  overload  of  the  actuator.  I f  means  (e. g .  a  clutch )  i s  used  to  decouple  the  external  
b lockage  to  the  i n ternal  mechan ical  s tructure,  then  a b lockage  of  the  mechan ical  parts  
between  the  motor and  the  decoupl i ng  means  shal l  be  tested  accord ing  27. 2. 1 .   

27.2.2  Replacement:  

After this test,  the actuator shall comply with the items a) to g) of H.27.1 .1 .3 .  

27.2.3  Blocked  mechanical  output  test  (abnormal  temperature  test)  

Replacement of the first paragraph by the following: 

Electric  actuators  shal l  wi thstand  the  effects  of  b locked  ou tpu t  wi thout  exceed ing  the  
temperatures  i nd icated  i n  Table  26.  Temperatures  are  measured  by the  method  speci fi ed  
i n  1 4. 7. 1 .  

Th is  test  i s  not  conducted  on  electric  actuators  wh ich  meet  the  requ i rements  of  1 4. 4. 1 01 .  

27.2.3. 1  

Replacement of the first and second paragraph,  including the NOTE,  by the following: 

Electric actuators  are tested for 24 h or until thermal equilibrium has been reached with the 
output blocked in the most unfavorable position at rated voltage and in a room temperature in 
the range of 15 °C to 30 °C,  the resulting measured temperature being corrected to a 25 °C 
reference value.  

NOTE  For the  test  wi th  d i sconnected  phase  on  th ree  phase  actuators ,  see  27. 1 01 .  

27.3  Not appl icable.  
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27. 1 01  Test  wi th  d isconnected  phase  on  th ree phase actuators  

27. 1 01 . 1  With any one phase disconnected,  the actuator is operated under normal 
operation and supplied at rated voltage.  For asymmetrical motor windings,  the test is to be 
repeated until all phases have been singly opened.  

27.1 01 .1 .1  The test duration shall be such that the first and second hour winding 
temperatures are recorded or until temperatures stabilize,  whichever is longer.  Temperatures 
are measured by the method specified in 14.7.1 .  

27. 1 01 . 1 .2  The temperature of the winding shall not exceed the temperatures indicated in 
Table 26.   

27. 1 02  Runn ing  overload  

27. 1 02. 1  A running overload test is carried out on electrical actuators that are intended to be 
remotely or automatically controlled or liable to be operated continuously in unattended mode.  
If present,  overload protective devices relying on electronic circuits to protect the motor 
windings are also subjected to the running overload test.  This test is not applicable to 
integrated actuators.  

27.1 02.2  The electrical actuator is operated under normal operation,  carrying its rated load 
and supplied at rated voltage until the temperature of the motor windings stabilizes.   The 
protector or protective circuit shall not operate or open the circuit while the actuator is 
operating under the above conditions.  

27.1 02.2.1  For all actuators where the trip point in the sensing variable is not known or 
cannot be quickly determined (for example,  temperature sensing,  impedance protected motors,  
sensor-less motor protection,  position sensing,  etc. ),  the load to the actuator is increased in 
increments of 10 % of the rated value (torque,  current,  etc. )  and operated until temperatures 
of the winding stabilize.  If the protector or the protective circuit does not operate under this 
overload condition,  the load to the actuator is again increased by 10 % of the previous load 
setting and the actuator is operated until temperatures of the windings stabilize.  This process 
is continued until the protective device or protective circuit operates.  

When the protector or protective circuit operates,  the load is slowly decreased until the 
protector or protective circuit is not activated.  The loading parameters (torque,  current,  etc. )  
shall be measured and recorded.  The actuator is then run at this load until the temperature of 
the winding stabilizes.   

Any mechanical protection,  such as a clutch,  shall be defeated for this test.   

27.1 02.2.2  For actuators where the trip point in the sensing variable is known or can be 
quickly determined (example,  current sensing),  the load to the actuator is gradually increased,  
in a controlled manner,  until the protective device or protective circuit is activated.  This is the 
trip point and the loading parameters (torque,  current etc. )  shall be measured and recorded.  
Then,  the load is slowly decreased until the protector or protective circuit is not activated.  The 
actuator is then run at this load until the temperature of the winding stabilizes.  

NOTE  A brake  dynamometer can  be  used  to  g radual l y  i ncrease  the  torque  on  the  actuator shaft  i n  a  con trol l ed  
manner.  

27. 1 02.3  During the test,  the winding temperature prior to the operation of the protective 
device or protective circuit shall not exceed 

– 140 °C,  for class 105 (A)  winding insulation; 

– 155 °C,  for class 120 (E) winding insulation; 

– 165 °C,  for class 130 (B) winding insulation; 
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– 180 °C,  for class 155 (F) winding insulation; 

– 200 °C,  for class 180 (H) winding insulation; 

– 220 °C,  for class 200 (N) winding insulation; 

– 240 °C,  for class 220 (R) winding insulation; 

– 270 °C,  for class 250 winding insulation.  

NOTE  I f  the  l oad  cannot  be  i ncreased  i n  appropriate  s teps,  the  motor and  the  protect i ve  e l ectron i cs,  i f  appl i cabl e,  
can  be  removed  from  the  appl i ance  and  tested  separate l y.  

27. 1 02.3.1  During the test,  the maximum temperature  recorded on insulating parts shall not 
exceed 1,5 times the relevant values specified in Clause  14.  

27.1 02.4  For electrical actuators which are used in a continuous operation  for longer than 
24 h without interruption the load is again increased and the test is repeated until the 
protective device operates or the motor stalls.  

27.1 02.5  For electrical actuators which are used in operation  mode which will not exceed 
24 h without interruption,  the test is repeated after the winding temperature has reached 
environmental temperature conditions.  The test will be performed with an increased load so 
that the current through the motor windings is raised by 10 % increments.  The electrical 
actuator is operated again until steady conditions are established,  the supply voltage being 
maintained at its original value.  This procedure will be repeated until the protective device 
operates or the motor stalls  

28 Guidance on  the use of  electronic d isconnection  

This  c lause  of  Part  1  i s  appl icable.  

Figures  

The f i gures  of  Part  1  are  appl icable.  

Annexes  

The annexes  of  Part  1  are  appl icable,  except  as  fo l l ows:  
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Annex H  
(normative)  

 
Requi rements for electronic controls  

This  annex of  Part  1  i s  appl icable  except  as  fo l lows:  

H.1 1  Constructional  requi rements  

H.1 1 . 1 2  Controls  using  software  

H. 1 1 . 1 2.2.6  Addition:  

The  values  declared  in  Table  1 ,  requ i remen t  71 ,  may be  g i ven  i n  the  appl icable  equ ipment  
standard.  

Additional subclause: 

H.1 1 . 1 2.2.6. 1 01   

The control  response(s)  declared  i n  Table  1 ,  requ i rement  72,  may be  g i ven  i n  the  appl icable  
equ ipment  standard.  

H.26    Electromagnetic  compatibi l i ty (EMC)  requirements – Immuni ty  

H.26. 1  Addition:  

I f  an  electric  actuator  i s  a  componen t  of  a  mu l t i -purpose  con tro l  or  system  and  provides  a 
protective control  function ,  then  the  electric  actuator  shal l  be  treated  as  a  protective  
control  th roughout  C lause  H . 26.  

H.26.5  Vol tage d ips,  vol tage in terruptions and  vol tage variations in  the  power supply 
network 

H.26.5. 1 .2  Test  procedure for  vol tage d ips and  in terruptions  

Addition: 

Each test is performed three times.  

Additional subclause: 

H.26.5. 1 .2. 1 01   Compl iance 

After the test according to H.26.5.2 of all the voltage dips and the voltage interruption of more 
than one cycle of the supply wave form,  the electric actuator shall provide normal operation.  

During the test according to H.26.5.2 of an interruption of one cycle of the supply wave form,  
the control shall continue to operate after restoration of the supply voltage from the position 
the electric actuator was in right before the interruption.  

H.26.5.2.2  Test  procedure  

Addition: 
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The test shall be performed in the fully open,  fully closed,  and if possible,  in a partly open 
position.  

H.26.6  Not  appl icable.  

H.26.8  Surge immuni ty test  

H .26.8.3  Test  procedure  

Addition: 

The five pulses in each polarity shall be distributed in the following operating modes: 

– 1  pulse in the closed position; 

– 3 pulses during energized movement in the most surge sensitive position; 

– 1  pulse in the open position.  

Additional subclause: 

H.26.8. 1 01  Compl iance  

The electric actuator shall tolerate the surge immunity test on the mains supply and signal 
lines,  so that,  when tested in accordance with H.26.9.3,  

a)  for the value of test level 2: it shall continue to function in accordance with the 
requirements of this standard.  No influence to the actual position of the electric actuator 
is recognized; 

b)  for the value of test level 3: for a protective electric actuator used as a component of a 
protective multi-purpose control or system,  it shall either perform as in a)  or it may stop 
operating and shall indicate that it has done so to the protective multi-purpose control or 
system.  

NOTE  The  acceptabi l i ty  of  the  i nd i cati on  to  the  protecti ve  mu l t i -pu rpose  con tro l  o r system  i s  dependent  on  the  
appl i cat i on .  

c)  if declared according to Table 1 ,  requirement 90 after the tests,   

•  shall comply with H.27.1.1.3,  

•  surge protective components shall not be destroyed.  

H.26.9  Electrical  fast  transient/burst  immuni ty test  

H .26.9.3  Test  procedure  

Addition: 

Operating  modes  are:  

– be ing  i n  the  c losed  pos i ti on ;  

– during  energ i zed  movement  i n  the  most  surge  sensi t i ve  pos i t i on ;  

– bei ng  i n  the  open  pos i t i on .  

The  test  shal l  be  performed  i n  each  operating  mode  for  1  m in  each  wi th  pos i t i ve  and  negati ve  
po lari ty.   

Additional subclause: 
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H.26.9.3. 1 01  Compl iance 

The electric actuator shall tolerate electrical fast/transient bursts on the mains supply and 
signal lines,  so that,  when tested in accordance with H.26.9.3,  

a)  for the value of test level 2: it shall continue to function in accordance with the 
requirements of this standard.  No influence to the actual position of the electric actuator 
is recognized; 

b)  for the value of test level 3: for a protective electric actuator used as a component of a 
protective multi-purpose control or system,  it shall either perform as in a)  or it may stop 
operating and shall indicate that it has done so to the protective multi-purpose control or 
system.  

NOTE  The  acceptabi l i ty  of  the  i nd i cat i on  to  the  protect i ve  mu l t i -pu rpose  con tro l  or system  i s  dependent  on  
the  appl i cat i on .  

c)  if declared according to Table 1 ,  requirement 90: after the tests,   

•  shall comply with H.27.1.1.3,   

•  surge protective components shall not be destroyed.  

H.26. 1 1  Electrostatic  d ischarge  test  

Additional subclause: 

H.26. 1 1 . 1 01  Compl iance  

The electric actuator shall tolerate the electrostatic discharge test,  so that,  when tested in 
accordance with H.26.11,  

a)  for the value of test level 3: it shall continue to function in accordance with the 
requirements of this standard.  No influence to the actual position of the electric actuator 
is recognized; 

b)  if declared according to Table 1 ,  requirement 90: after the tests,   

•  shall comply with H.27.1.1.3,   

•  surge protective components shall not be destroyed.  

H.26. 1 2  Radio-frequency electromagnetic  fi eld  immuni ty  

H .26. 1 2.2  Immuni ty to  conducted  d isturbances  

Additional subclause: 

H.26. 1 2.2. 1 01  Compl iance  

The system  shall tolerate conducted electromagnetic fields so that,  when tested in 
accordance with H.26.12.2.1,  

a)  for the value of test level 2: it shall continue to function in accordance with the 
requirements of this standard.  No influence to the actual position of the electric actuator 
is recognized; 

b)  for the value of test level 3: for a protective electric actuator used as a component of a 
protective multi-purpose control or system,  it shall either perform as in a)  or it may stop 
operating and shall indicate that it has done so to the protective multi-purpose control or 
system.  

H.26. 1 2.3  Immuni ty to  rad iated  d istu rbances  

Additional subclause: 
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H.26. 1 2.3. 1 01  Compl iance  

The system  shall tolerate radiated electromagnetic fields so that,  when tested in accordance 
with H 26.12.3.2,  

a)  for the value of test level 2: it shall continue to function in accordance with the 
requirements of this standard.  No influence to the actual position of the electric actuator 
is recognized; 

b)  for the value of test level 3: for a protective electric actuator used as a component of a 
protective multi-purpose control or system,  it shall either perform as in a)  or it may stop 
operating and shall indicate that it has done so to the protective multi-purpose control or 
system.  

H.26.1 3  Test  of  in fluence of  supply frequency variations  

Addition: 

Th is  subclause  i s  appl icable  for electric  actuators  where  the  travel  t ime  depends  on  the  
suppl y frequency.   

H.26. 1 3.3  Test  procedure  

Addition: 

The travel  t ime  to  move  the  e lectric  actuator  from  the  cl osed  pos i t i on  to  the  open  pos i t i on  as  
wel l  as  i n  the  other d i rection  shal l  be  veri f i ed  for  each  of  the  frequencies  of  Table  H . 1 9.  

Additional subclause: 

H.26. 1 3.1 01  Compl iance 

The system  shall tolerate supply frequency variations so that,  when tested in accordance 
with H 26.12.3.2,  

a)  for the value of test level 2: it shall continue to function in accordance with the 
requirements of this standard.  No influence to the actual position of the electric actuator 
is recognized.  The percentage of the  travel time  deviation shall not be higher than the 
percentage of the frequency variation; 

b)  for the value of test level 3: for a protective electric actuator used as a component of a 
protective multi-purpose control or system,  it shall either perform as in a)  or it may stop 
operating and shall indicate that it has done so to the protective multi-purpose control or 
system.  

H.26.1 4  Power frequency magnetic  fi eld  immuni ty test  

Modification: 

Replace the second paragraph with the following new paragraph: 

Compliance is checked by H.26.14.3.101  after the test of H.26.14.2.  

H.26.1 4.3  Test  procedure  

Addition: 

Operating  modes  are:  

•  be ing  i n  the  c losed  pos i ti on ;  

•  moving  between  the  c l osed  and  open  pos i t i on  and  vice-a-versa (being  i n  operation ) ;  
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•  be i ng  i n  the  open  pos i t i on .  

The  test  shal l  be  performed  in  al l  th ree  operati ng  modes.  

Additional subclause: 

H.26. 1 4.3. 1 01  Compl iance  

The electric actuator shall tolerate power frequency magnetic field,  so that,  when tested in 
accordance with H.26.14.3,  

a)  for the value of test level 2: it shall continue to function in accordance with the 
requirements of this standard.  No influence to the actual position of the electric actuator 
shall be recognized; 

b)  for the value of test level 3: for a protective electric actuator used as a component of a 
protective multi-purpose control or system,  it shall either perform as in a)  or it may stop 
operating and shall indicate that is has done so to the protective multi-purpose control or 
system.  

NOTE  The  acceptabi l i ty  of  the  i nd i cati on  to  the  protecti ve  mu l t i -pu rpose  con tro l  o r system  i s  dependent  on  the  
appl i cat i on .  

H.26. 1 5.4  Addition:  

The electric actuator shall tolerate the various effects,  so that,  when tested in accordance 
with Clause H.26,  

a)  for the value of test level 2: it shall continue to function in accordance with the 
requirements of this standard.  No influence to the actual position of the electric actuator 
shall be recognized; 

b)  for the value of test level 3: for a protective electric actuator used as a component of a 
protective multi-purpose control or system,  it shall either perform as in a)  or it may stop 
operating and shall indicate that is has done so to the protective multi-purpose control or 
system.  

The electric actuator may return to its initial state and thereafter resume normal operation.  
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Annex AA 
(normative)  

 
Reg ional  d i fferences 

Canada 

27 Abnormal  operation  

27.2.3. 1  Add the following note: 

NOTE  2  The  test  i s  conducted  at  the  vo l tages  i n d i cated  i n  1 7. 2. 3. 1  and  1 7. 2. 3. 2.  

 

Uni ted  States  

7  Information  

Table  1  (7.2  of  ed i tion  3)  – Requ i red  in formation  and  methods of  provid ing  in formation  

Add the following to footnote e:  

For i ndependen tl y moun ted  actuators,  the  marking  method  i s  C .  

27 Abnormal  operation  

27.2.3. 1  Add the following note:  

NOTE  2  The  test  i s  conducted  at  the  vo l tages  i n d i cated  i n  1 7. 2. 3. 1  and  1 7. 2. 3. 2.  
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Annex BB  
( in formative)  

 
Speci fic  reg ional  requirements  in  Japan  

BB.1  Scope and  normative reference 

For the  purposes  of  th is  I n ternati onal  Standard ,  the  speci f ic  reg ional  requ i rements  g i ven  as  
fo l l ows  are  appl icable  i n  Japan.  

Addition: 

NOTE  4  Th i s  reg i onal  Annex BB  shows  that  J I S  C  9730-2-1 4:201 0  i s  i den ti cal  to  I EC  60730-2-1 4/Ed . 2  based  on  
I SO/IEC  Gu ide  21 - 1 , 8. 2  Tabl e  1 ,  as  Des i gnati on  “ i dent i cal ”  a)  and  b) ,  Abbreviat i on  “ IDT”  .   

BB.1 .5  Normative references  

Subclause 1 .5 is applicable with following modifications: 

Reference i n  cl ause 1 . 5   Replaced  by IDT/MOD 

I EC  60730-1  Ed .  5 . 0 : 201 3  J IS  C  9730-1 :201 6  MOD  

 

Replacements: 

Referenced  standards  are  replaced  as  fo l l ows :  

Reference i n  cl auses   Replaced  by Clauses  

I EC 60335  J I S  C  9335  1 . 1  Example  1  

I EC 60730-2-8  J I S  C  9730-2-8  1 . 1 . 1  

I EC 61 058-1  J I S  C  4526-1  1 . 1 . 2  

 

Annexes  

Annex H  –  Requ irements for  electronic  controls  

H .26. 1 0  Ring  wave immuni ty test  

This  subclause  i s  not  appl icable  i n  Japan.  
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Bibl iography 

Bibl i ography of  Part  1  i s  appl icable  except  as  fo l l ows:  

Addition: 

IEC  60034 (al l  parts) ,  Rotating electrical machines 

IEC  60730-2-8:2000,  Automatic electrical controls for household and similar use – Part 2-8: 
Particular requirements for electrically operated water valves,  including mechanical 
requirements 1   
I EC  60730-2-8:2000/AMD1 :2002  
IEC  60730-2-8:2000/AMD2:201 5  

J IS  C  9730-2-1 4:201 0,  Automatic electrical controls for household and similar use – Part 2-14: 
Particular requirements for electric actuators 

 

___________ 

 

__________ 
1  A  consol i dated  ed i t i on  2. 2:201 5  exi sts ,  that  compri ses  I EC  60730-2-8:2000  and  i ts  Amendments  1  and  2.  
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Partie  2-1 4:  Exigences particul ières pour les  actionneurs électriques  

 
AVANT-PROPOS 

1 )  La Comm iss ion  E lectrotechn i que  I n ternati onal e  ( I EC)  est  une  organ i sat i on  mond ial e  de  normal i sat i on  
composée  de  l ' ensemble  des  com i tés  é l ectrotechn i ques  nat i onaux (Com i tés  nati onaux de  l ’ I EC) .  L’ I EC  a pou r  
objet  de  favori ser l a  coopérati on  i n ternati onale  pou r tou tes  l es  quest i ons  de  normal i sat i on  dans  l es  domaines  
de  l ' é l ectri ci té  et  de  l 'é l ectron ique.  A  cet  effet,  l ’ I EC  – en tre  au tres  acti vi tés  – publ i e  des  Normes  i n ternati onales,  
des  Spéci f i cat i ons  techn i ques,  des  Rapports  techn i ques,  des  Spéci f i cati ons  accessi bles  au  publ i c  (PAS)  et  des  
Gu ides  (ci -après  dénommés  "Publ i cati on (s)  de  l ’ I EC" ) .  Leur é l aborat i on  est  con fi ée  à  des  com i tés  d 'études,  aux 
travaux desquels  tou t  Com i té  nati onal  i n téressé  par l e  su jet  trai té  peu t  part i ci per.  Les  organ i sati ons  
i n ternati onales ,  gouvernementales  et  non  g ouvernemental es ,  en  l i ai son  avec  l ’ I EC,  part i ci pent  égal ement  aux 
travaux.  L’ I EC  co l l abore  étro i tement  avec  l 'Organ i sati on  I n ternati onale  de  Normal i sati on  ( I SO) ,  selon  des  
cond i t i ons  f i xées  par accord  en tre  l es  deux organ i sati ons.  

2)  Les  déci s i ons  ou  accords  off i c i e l s  de  l ’ I EC  concernan t  l es  quest i ons  techn i ques  représen ten t,  dans  l a  mesure  
du  poss ibl e,  un  accord  i n ternati onal  su r l es  su jets  étud iés,  étan t  donné  que  l es  Com i tés  nat i onaux de  l ’ I EC  
i n téressés  son t  représen tés  dans  chaque  com i té  d ’études.  

3)  Les  Publ i cati ons  de  l ’ I EC se  présentent  sous  l a  forme  de  recommandati ons  i n ternati onal es  et  son t  ag réées  
comme te l l es  par l es  Com i tés  nat i onaux de  l ’ I EC.  Tous  l es  efforts  rai sonnabl es  son t  en trepri s  afi n  que  l ’ I EC  
s 'assure  de  l 'exacti tu de  du  con tenu  techn ique  de  ses  publ i cati ons;  l ’ I EC  ne  peu t  pas  être  tenue  responsabl e  de  
l 'éventuel l e  mauvai se  u t i l i sat i on  ou  i n terprétat i on  qu i  en  est  fai te  par u n  quelconque  u t i l i sateur f i nal .  

4)  Dans  l e  bu t  d ' encou rager l ' un i form i té  i n ternati onale,  l es  Com i tés  nat i onaux de  l ’ I EC  s 'engagent,  dans  tou te  l a  
mesure  poss ibl e,  à  appl i quer de  façon  transparen te  l es  Publ i cat i ons  de  l ’ I EC  dans  l eu rs  publ i cat i ons  nat i onales  
et  rég ional es.  Tou tes  d i vergences  en tre  tou tes  Publ i cat i ons  de  l ’ I EC  et  tou tes  publ i cat i ons  nat i onales  ou  
rég ionales  correspondantes  do i ven t  être  i nd i quées  en  termes  clai rs  dans  ces  dern ières .  

5)  L’ I EC el l e -même  ne  fourn i t  aucune  attestat i on  de  con form i té.  Des  organ i smes  de  cert i f i cat i on  i ndépendants  
fourn i ssen t  des  servi ces  d 'évaluat i on  de  con form i té  et,  dans  certai ns  secteu rs ,  accèden t  aux marques  de  
conform i té  de  l ’ I EC.  L ’ I EC  n 'est  responsabl e  d 'aucun  des  servi ces  effectués  par l es  organ i smes  de  cert i f i cat i on  
i ndépendants .  

6)  Tous  l es  u t i l i sateurs  doi vent  s 'assurer qu ' i l s  son t  en  possess ion  de  l a  dern ière  éd i t i on  de  cet te  publ i cat i on .  

7)  Aucune  responsabi l i té  ne  do i t  être  impu tée  à  l ’ I EC,  à  ses  adm in i strateurs,  employés,  auxi l i ai res  ou  mandatai res,  
y  compri s  ses  experts  part i cu l i ers  et  l es  membres  de  ses  com i tés  d 'études  et  des  Com i tés  nat i onaux de  l ’ I EC,  
pou r tou t  préj ud i ce  causé  en  cas  de  dommages  corporel s  et  matéri el s ,  ou  de  tou t  au tre  dommage  de  quel que  
natu re  que  ce  so i t ,  d i recte  ou  i nd i recte,  ou  pou r supporter  l es  coû ts  (y compri s  l es  f rai s  de  j ust i ce)  et  l es  
dépenses  décou lan t  de  l a  publ i cati on  ou  de  l ' u t i l i sati on  de  cette  Publ i cati on  de  l ’ I EC  ou  de  tou te  au tre  
Publ i cat i on  de  l ’ I EC,  ou  au  créd i t  qu i  l u i  est  accordé.  

8)  L'atten t i on  est  att i rée  su r l es  références  normati ves  ci tées  dans  cette  publ i cat i on .  L' u t i l i sat i on  de  publ i cat i ons  
référencées  est  obl i gato i re  pou r une  appl i cati on  correcte  de  l a  présen te  publ i cat i on .   

9 )  L’atten t i on  est  att i rée  su r l e  fai t  que  certai ns  des  é l éments  de  l a  présente  Publ i cat i on  de  l ’ I EC  peuven t  fai re  
l ’ obj et  de  d ro i ts  de  brevet.  L’ I EC ne  sau rai t  être  tenue  pou r responsable  de  ne  pas  avoi r  i den ti f i é  de  te l s  d roi ts  
de  brevets  et  de  ne  pas  avoi r  s i gnalé  l eu r exi stence.  

La Norme i n ternationale  I EC  60730-2-1 4  a  été  établ i e  par  l e  com i té  d ’études  72  de  l ’ I EC:  
Commandes  électriques  au tomati ques.  

Cette  deuxième éd i t ion  annu le  e t  remplace  l a prem ière  és i t i on ,  parue  en  1 995,  son  
Amendement 1  (2001 )  et  son  Amendement  2  (2007) .  Cette  éd i t ion  consti tue  un  révis i on  
techn ique.   Cette  éd i t ion  i nclu t  l es  mod i f ications  techn iques  majeures  su i van tes  par rapport  à  
l 'éd i t ion  précédente:  

•  l ’adaptati on  à  la  5ème  éd i t i on  de  l ’ I EC 60730-1 ,   

•  l ’aj ou t  du  contrô le  des  acti onneurs  é lectri ques  avec l ’act ion  1 .AB  ou  2AB,  et  

•  l a  mod i fi cati on  des  essai s  dans  l es  cond i t i ons  anormales .    
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La présente  Part ie  2-1 4  do i t  ê tre  u t i l i sée  con j oi n tement  avec  l ’ I EC  60730-1 .  E l l e  a  été  établ ie  
sur l a  base  de  l a 5ème  éd i t i on  de  cette  publ ication .  Les  éd i t ions  fu tu res  de  l ’ I EC 60730-1 , ou  
ses  amendements,  pourron t  être  pris  en  considérati on .  

La présente  Partie  2- 1 4 complète  ou  mod i f ie  les  art ic l es  correspondants  de  l ’ I EC  60730-1 ,  de  
façon  à l a  transformer en  norme  IEC:  Exi gences  part icu l i ères  pour l es  act i onneurs  électriques.  

Lorsque  l a présente  Partie  2- 1 4  spéci f i e  « add i t i on» ,  «mod i f ication»  ou  « remplacemen t» ,  i l  
convien t  d 'adapter l ’ exigence,  la  modal i té  d 'essai  ou  l e  commentai re  correspondant  de  la  
Parti e  1  en  conséquence.  

Afi n  de  consti tuer u ne  norme vraiment  i n ternationale,  i l  a  été  nécessai re  de  prendre  en  
compte  des  exi gences  d i fférentes  résu l tant  de  l 'expéri ence  prati que  acqu ise  dans  plus ieurs  
part ies  du  monde  et  de  reconnaître  l es  d i fférences  des  systèmes  é lectri ques  et  des  règ les  
d ' i nstal l ati on  nati onales.  

Les  commentai res  concernant  des  prati ques  nati onales  d i fférentes  (“dans  certains  pays… ”)  
son t  con tenus  dans  l es  paragraphes  su i van ts:  

•  Tableau  1 ,  

•  27. 2. 3. 1 .  

Dans  l a présen te  publ icati on :  

1 )  Les  caractères  d ' imprimerie  su i vants  son t  u t i l i sés:  

– exigences  proprement  d i tes:  caractères  romains;  

– modalités d'essais: caractères italiques;  

– commentai res:  peti ts  caractères  romains .  

– termes  défi n is :  gras .   

2)  Les  paragraphes,  notes  ou  art ic les  complémentai res  à ceux de  la  Partie  1  son t  numérotés  
à parti r  de  1 01  et  l es  annexes  supplémentai res  son t  nommées  AA,  BB,  etc.  

Le  texte  de  cette  Norme i n ternationale  est  i ssu  des  documents  su i vants :  

FDIS  Rapport  de  vote  

72/1 079/FDIS  72/1 1 00/RVD  

 
Le  rapport  de  vote  i nd i qué  dans  le  tableau  c i -dessus  donne  tou te  i n formation  su r l e  vote  ayant  
abou ti  à  l 'approbati on  de  cette  Norme i n ternationale.  

Ce  document  a été  réd igé  se lon  l es  D i recti ves  I SO/IEC,  Partie  2 .  

Le  com i té  a  décidé  que  le  contenu  de  ce  document  ne  sera pas  mod i f i é  avan t  la  date  de  
stabi l i té  i nd i quée  su r l e  s i te  web  de  l ’ I EC  sous  "h ttp: //webstore. iec. ch "  dans  les  données  
re lati ves  au  document  recherché.  A cette  date,  l e  documen t sera   

•  recondu i t,  

•  supprimé,  

•  remplacé  par  une  éd i t i on  révisée,  ou  

•  amendé.  
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DISPOSITIFS DE COMMANDE ÉLECTRIQUE AUTOMATIQUES –  
 

Partie  2-1 4:  Exigences particul ières pour les  actionneurs électriques  
 
 
 

1  Domaine d 'appl ication  et  références normatives  

L'art ic le  de  la  Part ie  1  s 'appl i que  avec l es  exceptions  su i van tes :  

1 . 1  Remplacement:  

La  présen te  parti e  2- 1 4  s 'appl i que  aux  actionneurs  électriques  u t i l i sés  dans,  sur  ou  avec  l es  
matérie ls  pour usage  domestique  et  analogue.  Le  matérie l  peu t  u ti l i ser l 'é lectrici té,  l e  gaz,  l e  
pétrole,  des  combustibles  so l i des,  l ' énerg ie  therm ique  so lai re,  etc.  ou  une  combinaison  de  
ces  sources  d 'énerg ie .  

NOTE  Dans  l a  présen te  norme,  l e  terme  «matéri el »  s i g n i f i e  « apparei l  et  matéri e l » .  

EXEMPLE  1  Actionneurs  électriques  pou r apparei l s  re l evant  du  domaine  d ’ appl i cat i on  de  l ’ I EC  60335.  

La présente  Norme i n ternationale  s ’appl i que  aux  disposi ti fs  de  commande  pour 
l ’au tomatisati on  du  bâtimen t  re levant  du  domaine  d ’appl icati on  de  l ’ I SO  1 6484.  

La présen te  part ie  2- 1 4  s ’appl ique  également aux  disposi ti fs  de  commande  électrique  
au tomati ques  des  matériels  qu i  peuven t  être  u t i l i sés  par  le  publ ic  te ls  que  l es  matérie ls  
destinés  à  être  u t i l i sés  dans  des  magas ins,  des  bureaux,  des  hôpi taux,  des  fermes  et  des  
appl ications  commerciales  et  i ndustri e l l es .  

EXEMPLE  2  Disposi ti fs  de  commande pou r l es  i nstal l at i ons  de  restau rati on ,  de  chau ffage  et  d ’ai r  cond i t i onné.  

La présente  partie  2-1 4  est  appl icable  également  aux  actionneurs  électriques  i nd ivi duels  
u t i l i sés  comme parti e  d ’un  système de commande  ou  de  d isposi t i fs  de  commande  so l i daire  
mécan iquement  de  disposi ti fs  de  commande mul ti fonctions  ayan t  des  sort i es  non  
é lectriques.  

EXEMPLE  3  Les  vannes  hydrau l i ques  montées  i n dépendamment,  l es  disposi ti fs  de  commande  des  systèmes  
de  réseau  é l ectri que  i n te l l i g en t  et  l es  disposi ti fs  de  commande des  systèmes  d ’au tomati sati on  des  bât iments  
re l evant  du  domaine  d ’appl i cat i on  de  l ’ I SO 1 6484-2.  

La présente  part i e  2- 1 4  ne  s ’appl ique  pas  aux  actionneurs électriques  au tomatiques  prévus  
exclus i vement  pour des  appl ications  i ndustri el l es ,  sau f  men tion  particu l ière  dans  la  part ie  2  
appl icable  ou  l a  norme du  matérie l .  

1 . 1 . 1  La présente  parti e  2- 1 4  s 'appl i que  à  l a  sécuri té  i n tri nsèque,  aux valeurs  de 
fonctionnement ,  aux  temps  de  fonctionnement  et  aux  séquences  de  fonctionnement  
dans  l a  mesure  où  i l s  i n terviennen t  dans  la  sécuri té  du  matérie l ,  ai ns i  qu 'aux  essais  des  
actionneurs  électriques  u t i l i sés  dans,  ou  avec l e  matérie l .  

NOTE  Des  exi gences  re lat i ves  à  des  val eurs  de  fonctionnement,  temps de  fonctionnement  et  séquences  de  
fonctionnement  spéci f i ques  peuvent  être  données  dans  l es  normes  re l ati ves  aux apparei l s  et  matéri e l s .  

La présen te  norme s ’appl i que  également aux  systèmes  et  disposi t i fs  de commande de 
sécuri té  fonctionnel le  e t  de  sécuri té  peu  complexe .  

La  présen te  parti e  2- 1 4  ne  s 'appl ique  pas  aux  actionneurs électriques  qu i  son t  
mécan iquement  i n tégrés  dans  des  vannes,  couverts  par  une  part ie  2  d is ti ncte,  par exemple  
l ’ I EC  60730-2-8.  
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La présente  part ie  2- 1 4  ne  s 'appl i que  pas  aux moteurs  électriques  don t  l es  exi gences  fon t  
l ' obj et  de  l ’ I EC  60034.  

1 . 1 .2  Les  exigences  re lati ves  aux i n terrupteurs  manuels  ne  faisan t  pas  parti e  d 'un  
actionneur électrique  son t  contenues  dans  l ’ I EC  61 058-1 .  

1 . 1 .3  Remplacement 

La  présente  partie  2- 1 4  s 'appl ique  aux  actionneurs électriques  à  courant  al ternati f  ou  
con tinu  don t  l a  tens ion  ass ignée  ne  dépasse  pas  690  V en  courant  al ternati f  e t  600  V  en  
courant  con ti nu .  

1 . 1 .4  Remplacement 

La  présen te  part i e  2- 1 4  ne  prend  pas  en  considération  l a  valeur de réponse  d 'une  action  
automatique  d ' un  actionneur électrique  l orsque  cette  valeur de réponse  est  i n fl uencée  par 
l a  méthode  de  mon tage  de  l 'actionneur électrique dans  l e  matérie l .  Lorsqu 'une  valeur de  
réponse  est  importan te  du  po in t  de  vue  de  l a  protection  de  l 'uti l isateur  ou  de  
l 'envi ronnement,  la  valeu r spéci f i ée  dans  le  matériel  domesti que  approprié  ou  déterm inée  par 
l e  fabrican t  doi t  s 'appl i quer.  

2 Termes et  défin i tions  

L'art ic le  de  la  Part i e  1  s ’appl i que  avec l es  exceptions  su ivan tes :  

2.2  Défin i tions des d i fférents types  de d isposi ti fs  de commande en  fonction  de  
l 'appl ication  

Définition complémentaire: 

2.2. 1 01  
actionneur électrique 
d ispos i t i f  dans  l equel  un  moteur primai re  est  mécan iquement l i é  à  une  vanne,  un  
amort isseur ou  d isposi tf  analogue  et  prévu  pour répondre  à l a  mise en  marche  d 'un  
disposi t i f  de  commande  ou  d 'un  i n terrupteur  

Note  1  à  l 'art i cl e:  L'actionneur él ectrique  déplace  l a  vanne,  l 'amort i sseur ou  d i spos i t i f  analogue  vers  des  
pos i t i ons  défi n i es  et  peu t  auss i  i ncorporer d 'au tres  foncti ons,  te l l es  que  des  i n terrupteu rs  à  verrou i l l age  é l ectri que  
et/ou  des  boucl es  de  retou r.  

2.3  Défin i tions  concernant  l es  fonctions  des  d isposi t i fs  de commande 

Définitions complémentaires: 

2.3. 1 01  
action  mul t iposi t ion  
action  s i gn i f i an t  que  l 'actionneur électrique foncti onne  de  te l le  façon  que  seu les  deux  ou  
plus ieu rs  pos i t ions  défi n ies  peuvent  ê tre  at te in tes  

2.3. 1 02  
action  modu lée  
action  s ign i f i an t  que  l 'actionneur électrique foncti onne  de  te l le  façon  que  tou tes  l es  pos i t ions  
en tre  deux  l im i tes  défi n i es  peuvent  être  attei n tes  

2.3. 1 03  
temps de déplacement  
temps  m is  par un  actionneur électrique  pour  se  déplacer  d 'une  pos i t i on  défi n ie  à  une  au tre  
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2.3. 1 04  
déplacement  
d istance  parcourue  par un  acti onneur é lectrique  l i néai re  

2.3. 1 05  
rotation  angu lai re  
déplacement d 'un  act i onneur  é lectri que  rotati f,  exprimé en  rad ians  ou  en  degrés  

3 Exigences générales  

L'art ic le  de  la  Parti e  1  s ’appl i que.  

4 Général i tés sur les  essais  

L'art ic le  de  la  Part i e  1  s ’appl i que.  

5 Caractéristiques assignées  

L’article  de  l a  Part ie  1  s ’appl ique.  

6 Classi fication  

L’article  de  l a  Part ie  1  s ’appl ique  avec l es  excepti ons  su i vantes:  

6.1  Selon  leur  al imentation  

6. 1 . 1  Disposi ti fs  pour courant  al ternati f  seu lement  

Remplacement: 

Les  actionneurs électriques  conçus  pour courant  al ternati f  seu lement  ne  do i vent  pas  être  
u t i l i sés  avec  du  couran t  con tinu .  

6.3  Selon  leurs  fonctions  

Paragraphes complémentaires: 

6.3. 1 01  – act ionneur électrique ;  

6.3. 1 02  – actionneur électrique composant  d ’un  système  ou  d ’un  d ispos i t i f   
de  commande mu l t i usage.  

NOTE  Voi r  auss i  H . 6. 1 8  selon  l es  classes  des  fonct i ons  des  disposi ti fs  commande .  

6.4  Selon  les  caractéristiques  du  fonctionnement  au tomatique  

Paragraphes complémentaires: 

6.4. 1 01  Type d ’action  

6.4. 1 01 . 1  Action  mu l tiposi tion  

6.4. 1 01 .2  Action  modu lée  

6.4 . 1 02  Type de mouvement  
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6.4. 1 02. 1  Mouvement  rotati f  

6.4. 1 02.2  Mouvement  l inéaire  

6.4.3  Paragraphes complémentaires:  

6.4.3.1 01  – act i on  par l aquel le  l 'actionneur électrique  prend  une  posi t i on  prédéterm inée  sur  
perte  de  l 'al imentati on  électri que  et/ou  du  s i gnal  de  commande  ( type  1 .AA ou  type  2.AA) ;  

6.4.3.1 02  –  act ion  par  l aquel le  l 'actionneur électrique fonctionne  normalement en tre  1 , 1  VR  
et  0 , 85  VR  i nclus ,  et  par  l aquel le  so i t  i l  foncti onne  normalement,  so i t  i l  prend  une  pos i t ion  
prédéterm inée  en tre  0 , 85  VR  et  un  pourcentage  plus  faible  déclaré  de  l a  tens ion  ass i gnée  
( type  1 . AB  ou  type  2.AB) .  

6. 1 1  Selon  l e  nombre de cycles  automatiques  (A)  pour chaque action  automatique  

Modification: 

Les Paragraphes 6.11.8 à 6.11.12 inclus ne s’appliquent pas.  

7 Information  

L’article  de  l a  Part ie  1  s ’appl ique  avec l es  excepti ons  su i vantes:  
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Tableau  1  – (7.2  de  l ’ éd i tion  3)  – I n formation  requ ise  
et  méthodes pour fourn ir  l es  in formations  

I n formation  Arti cle  ou  
paragraphe  

Méthode 

Modifications:   

 7  Type  de  charge  con trô l ée  par chaque  ci rcu i t  externe   6 . 2,  1 4  D  

22  Lim i tes  de  températu re  appl i cables  à  l 'acti onneu r s i  Tmi n  es t  i n féri eu re  à  
0  °C  ou  Tmax  au tre  que  60  °C  

6 . 7,  1 4, 5,   
1 4. 7,  1 7. 3  

D  

23  Lim i tes  de  l a  températu re  des  su rfaces  de  montage  (Ts )  6 . 1 2. 2,  1 4. 1 ,  1 7, 3  D  

27  Nombre  de  cycles  au tomati ques  (A)  pou r chaque  action  au tomatique  1 0 2  6 . 1 1  X  

28  Ne  s ’appl i que  pas    

34  Détai l  de  tou te  l im i tati on  du  temps de fonctionnement  1 01 ,  1 03  1 4,  1 7  C  

37  Ne  s ’appl i que  pas     

38  Ne  s ’appl i que  pas    

43  Ne  s ’appl i que  pas    

44  Ne  s ’appl i que  pas    

47  Ne  s ’appl i que  pas    

Exigences complémentaires:   

1 01  Moteur protégé  par impédance   1 4. 4. 1 01  D  

1 02  Moteur protégé  therm iquement   1 4. 4. 1 02  D  

1 03  Type  de  mouvement  2 . 3 . 1 04,  2 . 3 . 1 05,  
6 . 4. 1 02  

D  

1 04  Type  d 'acti on  2. 3 . 1 01 ,  2 . 3 . 1 02,  
6 . 4. 1 01  

D  

1 05  Charge  mécan ique  ass i gnée  maximale  1 4. 4,  1 5 . 5. 1 02  D  

1 06  Temps de  dépl acement  2 . 3 . 1 03,  1 5 . 5. 1 01 ,  
1 5 . 5. 1 02  

D  

1 07  Déplacement  2 . 3 . 1 04  D  

1 08  Rotation  angu l ai re  2 . 3 . 1 05  D  

1 09  Temps  de  réponse  et  méthode  de  mesure  
 (pou r l e  type  1 . AA ou  2 .AA)  

6. 4. 3. 1 01  
1 5. 5. 1 02  

D  

1 1 0  Pourcentage  i n féri eur de  l a  tens ion  ass i gnée  
 (pou r l e  type  1 . AB  ou  2 .AB)  

6. 4. 3. 1 02  D  

Notes complémentaires: 

1 01  Cela peu t  être  exprimé  en  pou rcentage  maximal  du  temps  de  foncti onnement  (en  marche)  de  l 'al imentat i on  
pou r évi ter  l a  su rchauffe  des  en rou lements  pendan t  une  péri ode  de  temps  déclarée.  

1 02  Les  actionneurs  électriques  son t  soum is  à  un  m in imum  de  6  000  cycl es.  
1 03  Pour l es  actionneurs  él ectriques  i n tég rés  ou  i ncorporés,  l a  méthode  est  l a  méthode  D.  

 

7.3. 1  Addition: 

NOTE  Les  acti onneurs  de  constructi on  de  c lasse  I I  fou rn i s  avec  un  cordon  pou r l e  raccordement  au  câblage fi xe  
qu i  n ’ est  pas  équ i pé  d ’ une  f i che  peuven t  porter l e  symbol e  de  l a  constructi on  de  classe  I I .  

8 Protection  contre les chocs électriques  

L’article  de  l a  Part ie  1  s ’appl ique.  

9 Disposi tions en  vue de la  mise à  la  terre de  protection  

L’article  de  l a  Part ie  1  s ’appl ique.  

1 0  Bornes et  connexions 

L’article  de  l a  Part ie  1  s ’appl ique.  
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1 1  Exigences de construction  

L’article  de  l a  Part ie  1  s ’appl ique  avec l 'exception  su i van te:  

1 1 . 4  Actions  

Paragraphes complémentaires: 

1 1 .4. 1 01  Une  action  de  type  1 .AA ou  2.AA doi t  fonctionner  de  te l l e  façon  que  pour  tou te  
durée  d ' i n terrupti on  de  tens ion  supérieure  au  temps  de  réponse  déclaré  au  Tableau  1 ,  
exigence  1 09,  l 'act i onneur prend  l a  pos i t i on  prédéterm inée  et  recommence  à  foncti onner 
normalement  après  rétabl i ssement  de  l 'al imentati on .  

La conformité est vérifiée par essai.  

1 1 .4. 1 02  Une  acti on  de  type  1 .AB ou  2.AB  do i t  foncti onner  normalemen t en tre  1 , 1  VR  e t  0 , 85  
VR  i ncl us ,  e t  doi t  répondre  conformément  aux  déclarations  du  fabrican t  à  des  tensions  
i n férieures  à 0 , 85  VR  e t  à  l a  tens ion  déclarée  au  Tableau  1 ,  exi gence  1 1 0 .  

La conformité est vérifiée par essai.  

1 2  Résistance à  l 'humidi té et  à  la  poussière  

L’article  de  l a  Part ie  1  s ’appl ique.  

1 3  Résistance d ' isolement  et  rig id i té  d iélectrique  

L’article  de  l a  Part ie  1  s ’appl ique.  

1 4  Echauffements  

L’article  de  l a  Part ie  1  s ’appl ique  avec l es  excepti ons  su i vantes:  

1 4.3  Ne  s ’appl i que  pas.  

1 4.4  Remplacement du premier alinéa par le suivant: 

Les essais basés sur un type d’action 1 .AB ou 2.AB doivent être réalisés en fonction de la 
tension assignée la plus faible (0,85 VR) et la plus élevée (1,1  VR)  selon les déclarations du 
fabricant.  Pendant cet essai,  la température ne doit pas dépasser les valeurs spécifiées dans 
le Tableau 13 (14.1  de l’édition 3).  

L’actionneur doit être chargé avec la charge mécanique assignée maximale.  Chaque cycle de 
fonctionnement doit être appliqué au déplacement maximal déclaré ou à la rotation 
angulaire  déclarée.  

1 4.4.3. 1  à  1 4.4.3.3  Ne s ’appl iquen t  pas.  

1 4.4.4  Ne  s ’appl i que  pas.  

Paragraphes complémentaires: 

1 4.4. 1 01  S i  l e  blocage  de  l 'arbre  de  l 'actionneur électrique fai t  parti e  du  fonctionnement  
normal ,  l 'arbre  des  acti onneurs  é lectri ques  motorisés  do i t  al ors  être  b loqué  et  l es  
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températu res  mesurées  après  stabi l i sat ion .  Les  températures  do iven t  être  con formes  aux  
l im i tes  du  Tableau  1 3 .  De  p lus,  s i  u n  d isposi t i f  de  protection  fou rn i  ne  cycle  pas  en  cond i t ions  
de  blocage,  l 'actionneur électrique  est  alors  aussi  répu té  satisfai re  aux  exigences  de  l 'essai  
de  brû lu re  de  27.2 .  

1 4.4. 1 02  S i  l e  b l ocage  de  l 'arbre  de  l 'actionneur électrique ne  fai t  pas  parti e  du  
fonctionnement  normal ,  l es  l im i tes  du  Tableau  1 3  ne  s 'appl i quent  pas  pendan t  l e  b locage.  
L'actionneur électrique  do i t  sati sfai re  aux  exi gences  de  l ' essai  de  brû l u re  de  27.2 .  

1 4.5. 1  Remplacement:  

Remplacer « tête  de  commande»  par  «actionneur  électrique» .   

1 4.5.2  Ne  s ’appl i que  pas.  

1 4.6  Remplacement:  

Les  températu res  spéci fi ées  pour  l 'actionneur  électrique  do i ven t  être  atte in tes  en  1  h  
envi ron .  

1 4.7  Remplacement:  

La  température  du  m i l ieu  dans  l equel  se  s i tue  l 'actionneur électrique  do i t  ê tre  mesurée  
auss i  près  que  poss ible  du  cen tre  de  l 'espace  occupé  par l es  échanti l l ons  à une  d istance  
d 'envi ron  50  mm  de  l 'acti onneur.  

1 5  Tolérances de fabrication  et  dérive  

L’article  de  l a  Part ie  1  s ’appl ique  avec l es  excepti ons  su i vantes:  

1 5.5  Paragraphes complémentaires:  

1 5.5. 1 01  Le temps de déplacement  do i t  ê tre  mesuré  à  0 , 85  VR .  

1 5.5. 1 02  Le  temps  de déplacement  e t  l e  temps  de  réponse  do ivent  ê tre  mesurés  avec l a 
charge  mécan ique  ass ignée  maximale  déclarée  par  l e  fabricant  et  dans  l a  pos i t i on  de  
montage  la  p lus  défavorable  déclarée  par l e  fabrican t.  

1 5.6  Ne  s ’appl i que  pas .  

1 6  Contraintes cl imatiques  

L’article  de  l a  Part ie  1  s ’appl ique.  

1 7 Endurance 

L’article  de  l a  Part ie  1  s ’appl ique  avec l es  excepti ons  su i vantes:  

1 7.4  Cond i tions  manuel les  et  mécan iques des essais  

1 7.4.2  Remplacement:  

La  vi tesse  de  mouvement  de  l 'arbre  de  l 'actionneur  électrique  do i t  ê tre  te l l e  que  déclarée  
par  le  fabrican t.  
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1 7.4.4  Remplacement:  

La  méthode  d 'accélération  do i t  être  te l l e  qu 'acceptée  par  l e  fabricant  et  l ' organ isme de  
con trôle .  

1 7.6  Ne  s ’appl i que  pas .  

Paragraphe complémentaire: 

1 7.8. 1 01  Les  essais  basés  sur  un  type  d ’action  1 .AB  ou  2 .AB  do iven t  être  réal i sés  avec 
50  % des  cycles  à 0 , 85  de  la  tens ion  VR  m in imale  à une  températu re  ambiante  ou  Tmin ,  s i  
i n férieure  à 0  °C  et  50  %  des  cycles  à  1 , 1  de  l a  tens ion  VR  maximale  à  Tmax.  

1 8  Résistance mécanique 

L’article  de  l a  Part ie  1  s ’appl ique.  

1 9  Pièces fi letées et  connexions  

L’article  de  l a  Part ie  1  s ’appl ique.  

20  Lignes de fu i te,  d istances dans l 'ai r  et  d istances à  travers l ' isolation  sol ide  

L’article  de  l a  Part ie  1  s ’appl ique.  

21  Résistance à  la  chaleur,  au  feu  et  aux courants de cheminement  

L’article  de  l a  Part ie  1  s ’appl ique.  

22  Résistance à  la  corrosion  

L’article  de  l a  Part ie  1  s ’appl ique.  

23  Exigences de compatibi l i té  électromagnétique (CEM)  – Émission  

L’article  de  l a  Part ie  1  s ’appl ique.  

24 Éléments consti tuants 

L’article  de  l a  Part ie  1  s ’appl ique.  

25  Fonctionnement  normal  

L’article  de  l a  Part ie  1  s ’appl ique.  

26 Exigences de compatibi l i té  électromagnétique (CEM)  – Immuni té  

L’article  de  l a  Part ie  1  s ’ appl ique.  
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27 Fonctionnement  anormal  

L’article  de  l a  Part ie  1  s ’appl ique  avec l es  excepti ons  su i vantes:  

27.2  Essai  de  brû lure  

Remplacement de la première phrase par le texte suivant: 

Le présen t  art i cle  s ’appl i que  aux actionneurs  pou r l esquels  un  blocage  mécan ique  externe  ne  
provoque  pas  une  surcharge  i n terne  de  l ’act ionneur.  S i  un  mécan isme (une  l i aison  sélective  
par  exemple)  est  u t i l i sé  pour  découpler l e  blocage  externe  par  rapport  à  l a  structure  
mécan ique  i n terne,  le  bl ocage  des  part i es  mécan iques  en tre  l e  moteur  et  l e  mécan isme de  
découplage  do i t  être  véri f i é  par  essai  se lon  27. 2. 1 .   

27.2.2  Remplacement:  

Après cet essai,  l’actionneur doit être conforme aux points a)  à g) de H.27.1 .1 .3.  

27.2.3  Essai  de sortie  mécanique  bloquée (essai  de  température  anormale)  

Remplacement du premier alinéa par ce qui suit: 

Les  actionneurs  électriques  do ivent  rés is ter  aux  effets  d 'une  sorti e  bl oquée  sans  dépasser 
l es  températures  i nd iquées  dans  l e  Tableau  26.  Les  températu res  sont  mesurées  par  l a  
méthode  spéci f iée  en  1 4. 7. 1 .  

Cet  essai  n 'est  pas  réal i sé  sur  l es  actionneurs  électriques  qu i  sati sfon t  aux exigences  de  
1 4. 4. 1 01 .  

27.2.3. 1   

Remplacement du premier alinéa et du deuxième alinéa,  y compris la NOTE,  par ce qui suit: 

Les actionneurs électriques  sont soumis à l’essai pendant 24 h ou jusqu’à atteindre 
l’équilibre thermique,  la sortie étant bloquée dans la position la plus défavorable,  à la tension 
assignée et à température ambiante dans la plage de 15 °C à 30 °C,  la température mesurée 
résultante étant corrigée par rapport à une valeur de référence de 25 °C.  

NOTE  Pour l ’ essai  su r des  act i onneu rs  tri phasés  avec  une  phase  déconnectée,  voi r  27. 1 01 .  

27.3  Ne  s ’appl i que  pas.  

27. 1 01  Essai  sur des actionneurs  triphasés  avec  une  phase  déconnectée  

27. 1 01 . 1  Avec l’une quelconque de ses phases déconnectée,  l’actionneur est utilisé en 
fonctionnement normal et alimenté à la tension assignée.  Pour les enroulements 
asymétriques du moteur,  l’essai doit être répété jusqu'à l’ouverture individuelle de toutes les 
phases.  

27.1 01 .1 .1  La durée de l’essai doit être suffisante pour pouvoir enregistrer les températures 
des enroulements de la première heure et de la deuxième heure ou parvenir à l’équilibre 
thermique selon la durée la plus longue.  Les températures sont mesurées par la méthode 
spécifiée en 14.7.1.  

27.1 01 . 1 .2  La température de l’enroulement ne doit pas dépasser les températures 
indiquées dans le Tableau 26.   
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27. 1 02  Fonctionnement  en  surcharge 

27. 1 02.1  Un essai de fonctionnement en surcharge est effectué sur des actionneurs 
électriques destinés à être commandés à distance ou automatiquement ou susceptibles de 
fonctionner en continu en mode sans surveillance.  Le cas échéant,  les dispositifs de 
protection contre les surcharges comportant des circuits électroniques pour protéger les 
enroulements du moteur sont également soumis à l'essai de fonctionnement en surcharge.  
Cet essai ne s'applique pas aux actionneurs intégrés.  

27. 1 02.2  L'actionneur électrique est utilisé en fonctionnement normal,  à sa charge 
assignée et alimenté à la tension assignée jusqu'à stabilisation de la température des 
enroulements du moteur.  Le protecteur ou le circuit de protection ne doit pas activer ou ouvrir 
le circuit pendant que l'actionneur fonctionne dans les conditions ci-dessus.   

27. 1 02.2.1  Pour tous les actionneurs dont le point de déclenchement de la variable de 
détection n’est pas connu ou ne peut être déterminé rapidement (par exemple,  détection de 
température,  moteurs protégés par impédance,  protection du moteur sans capteur,  détection 
de position,  etc.),  la charge exercée sur l'actionneur est augmentée par incréments de 10 % 
de la valeur assignée (couple,  courant,  etc. ).  L’actionneur fonctionne dans ces conditions 
jusqu'à stabilisation des températures des enroulements.  Si le protecteur ou le circuit de 
protection ne fonctionne pas dans cette condition de surcharge,  la charge exercée sur 
l'actionneur est à nouveau augmentée de 10 % du réglage de la charge précédente et 
l'actionneur fonctionne jusqu'à stabilisation des températures des enroulements.  Ce 
processus se poursuit jusqu'à ce que le dispositif ou le circuit de protection fonctionne.  

Lorsque le protecteur ou le circuit de protection fonctionne,  la charge est diminuée lentement 
jusqu'à ce que le protecteur ou circuit de protection soit désactivé.  Les paramètres de charge 
(couple,  courant,  etc. )  doivent être mesurés et enregistrés.  L'actionneur est ensuite mis en 
fonctionnement à cette charge jusqu'à stabilisation de la température de l'enroulement.   

Toute protection mécanique (une liaison sélective,  par exemple) doit être désactivée pour 
cet essai.   

27.1 02.2.2  Pour les actionneurs dont le point de déclenchement de la variable de détection 
est connu ou peut être déterminé rapidement (par exemple,  détection du courant),  la charge 
exercée sur l'actionneur est progressivement augmentée,  de manière contrôlée,  jusqu'à 
l’activation du dispositif ou du circuit de protection.  Il s’agit du point de déclenchement de la 
charge et les paramètres de charge (couple,  courant,  etc. ) doivent être mesurés et 
enregistrés.  La charge est ensuite diminuée lentement jusqu'à ce que le protecteur ou le 
circuit de protection ne soit pas activé.  L'actionneur est ensuite mis en fonctionnement à cette 
charge jusqu'à stabilisation de la température de l'enroulement.  

NOTE  Un  frei nomètre  peu t  ê tre  u t i l i sé  pour augmenter prog ress i vement  l e  couple  su r l 'arbre  de  l ’ act i onneu r de  
man ière  con trô lée.  

27. 1 02.3  Pendant l'essai,  la température de l’enroulement avant le fonctionnement du 
dispositif ou du circuit de protection ne doit pas dépasser 

– 140 °C,  pour l’isolation des enroulements de classe 105 (A); 

– 155 °C,  pour l’isolation des enroulements de classe 120 (E); 

– 165 °C,  pour l’isolation des enroulements de classe 130 (B); 

– 180 °C,  pour l’isolation des enroulements de classe 155 (F); 

– 200 °C,  pour l’isolation des enroulements de classe 180 (H); 

– 220 °C,  pour l’isolation des enroulements de classe 200 (N); 

– 240 °C,  pour l’isolation des enroulements de classe 220 (R); 

– 270 °C,  pour l’isolation des enroulements de classe 250.  
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NOTE  S i  l a  charge  ne  peu t  être  augmentée  dans  l es  mesures  appropri ées,  l e  moteu r et  l ’ é l ectron i que  de  
protecti on ,  l e  cas  échéan t,  peuvent  être  ret i rés  de  l 'apparei l  e t  soum is  séparément  à  l ’ essai .  

27. 1 02.3.1  Pendant l'essai,  la température maximale  enregistrée sur les parties isolantes 
ne doit pas dépasser 1 ,5 fois les valeurs correspondantes spécifiées à l'Article 14.  

27. 1 02.4  Pour les actionneurs électriques utilisés en fonctionnement continu pendant plus 
de 24 h sans interruption,  la charge est de nouveau augmentée et l'essai est répété jusqu'à 
ce que le dispositif de protection fonctionne ou que le moteur se bloque.  

27. 1 02.5  Pour les actionneurs électriques utilisés en mode de fonctionnement pendant 
moins de 24 h sans interruption,  l'essai est répété une fois que la température des 
enroulements a atteint les conditions de température ambiante.  L'essai est effectué en 
augmentant la charge de sorte que le courant circulant dans les enroulements du moteur 
augmente par incréments de 10 %.  L'actionneur électrique est à nouveau mis en 
fonctionnement jusqu'à stabilisation des conditions,  la tension d'alimentation étant maintenue 
à sa valeur d'origine.  Cette procédure est répétée jusqu'à ce que le dispositif de protection 
fonctionne ou que le moteur se bloque 

28 Préconisations sur l 'uti l isation  des coupures électroniques  

L’article  de  l a  Part ie  1  s ’appl ique.  

Figures  

Les  f i g ures  de  la  Part ie  1  s ’appl i quent.  

Annexes  

Les  annexes  de  l a  Part ie  1  s ’appl i quent  avec  les  exceptions  su i van tes:  
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Annexe H  
(normative)  

 
Exigences pour les  d isposi ti fs  de commande électroniques 

L’annexe  de  l a Parti e  1  s ’appl ique  avec l es  excepti ons  su i vantes:  

H.1 1  Exigences de construction  

H.1 1 . 1 2  Disposi ti fs  de commande u ti l i sant  des  log iciels  

H . 1 1 . 1 2.2.6  Addition: 

Les  valeurs  déclarées  au  Tableau  1 ,  ex igence  71 ,  peuven t  être  i nd i quées  dans  l a  norme de  
matérie l  appropriée.  

Paragraphe complémentaire:  

H . 1 1 . 1 2.2.6. 1 01   

La ou  les  réponses  du  disposi t i f  de commande  déclarées  au  Tableau  1 ,  exi gence  72,  
peuven t  ê tre  i nd i quées  dans  la  norme  de  matérie l  appropriée.  

H.26    Exigences de compatibi l i té  électromagnétique (CEM)  – Immuni té 

H.26. 1  Addition:  

Si  un  actionneur électrique  es t  u n  composant  d ’un  système  ou  d ’un  d isposi t i f  de  commande  
mu l t i usage  et  assure  une  foncti on  de  commande de  protection ,  l ’ actionneur électrique  doi t  
alors  être  cons idéré  comme un  d isposi t i f  de commande de  protection  dans  l a  total i té  de  
l ’Artic le  H . 26.  

H.26.5  Creux de  tension ,  in terruptions de  tension  et  variations de tension  dans  l e  
réseau  d 'al imentation  

H.26.5. 1 .2  Procédure  d 'essai  pour les  creux et  in terruptions de  tension  

Addition: 

Chaque essai est réalisé trois fois.  

Paragraphe complémentaire: 

H.26.5. 1 .2. 1 01   Conformi té  

Après l’essai selon H.26.5.2 de tous les creux de tension et l’interruption de tension de plus 
d’un cycle de la forme d’onde de l’alimentation,  l’actionneur électrique doit fonctionner 
normalement.  

Durant l’essai selon H.26.5.2 d’une interruption d’un cycle de la forme d’onde de 
l’alimentation,  le dispositif de commande  doit continuer à fonctionner après rétablissement 
de la tension d’alimentation et à partir de la position à laquelle l’actionneur électrique  
fonctionnait normalement avant l’interruption.  

H.26.5.2.2  Procédure  d 'essai  

Addition: 
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L’essai doit être effectué en position complètement «ouvert»,  complètement «fermé» et,  si 
possible,  en position partiellement «ouvert».  

H.26.6  Ne  s ’appl i que  pas.  

H .26.8 Essais  d ’ immuni té  à  l ’onde de choc  

H .26.8.3  Procédure  d 'essai  

Addition: 

Les cinq chocs de chaque polarité doivent être délivrés dans les modes de fonctionnement 
suivants: 

– 1  choc en position «fermé»; 

– 3 chocs pendant le mouvement sous tension dans la position la plus sensible aux ondes 
de choc; 

– 1  choc en position «ouvert».  

Paragraphe complémentaire: 

H.26.8. 1 01  Conformi té  

L’actionneur électrique doit résister à l’essai d’immunité à l’onde de choc sur le réseau 
d'alimentation électrique et les lignes de signaux de sorte que,  lors de l’essai selon H.26.9.3,  

a)  pour la valeur de niveau d'essai 2: il doit continuer à fonctionner conformément aux 
exigences de la présente norme.  Aucune incidence sur la position réelle de l’actionneur 
électrique  n’est mise en évidence; 

b)  pour la valeur de niveau d'essai 3: pour un actionneur électrique  de protection utilisé en 
composant d’un système ou dispositif de commande multiusage  de protection,  il doit 
fonctionner comme décrit en a) ou peut s’arrêter de fonctionner et doit alors l’indiquer au 
système ou dispositif de commande multiusage de protection.  

NOTE  L’acceptabi l i té  de  l ’ i n d i cat i on  re lat i ve  au  système ou  d i sposi t i f  de  commande  mu l t i usage  de  protecti on  
dépend  de  l ’ appl i cati on .  

c)  s’il est déclaré selon le Tableau 1 ,  exigence 90 après les essais,   

•  il doit être conforme à H.27.1.1.3,  

•  les composants de protection contre les ondes de choc ne doivent pas être détruits.  

H.26.9  Essai  d ’ immuni té aux chocs électriques et  de  transi toires électriques  rapides  

H.26.9.3  Procédure  d 'essai  

Addition: 

Les  modes  de  foncti onnement  son t  l es  su i van ts :  

– en  pos i ti on  « fermé» ;  

– pendan t  l e  mouvement sous  tens ion  dans  la  pos i t i on  la  pl us  sens ible  aux ondes  de  choc;  

– en  pos i ti on  « ouvert» .  

L’essai  do i t  être  réal isé  dans  chaque  mode de  foncti onnement  pendant  1  m in  par  po lari té  
pos i t i ve  et  par po lari té  négati ve.   

Paragraphe complémentaire: 
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H.26.9.3. 1 01  Conformi té  

L’actionneur électrique doit résister aux transitoires électriques rapides en salves sur le 
réseau d'alimentation électrique et les lignes de signaux de sorte que,  lors de l’essai selon 
H.26.9.3,  

a)  pour la valeur de niveau d'essai 2: il doit continuer à fonctionner conformément aux 
exigences de la présente norme.  Aucune incidence sur la position réelle de l’actionneur 
électrique  n’est mise en évidence; 

b)  pour la valeur de niveau d'essai 3: pour un actionneur électrique  de protection utilisé en 
composant d’un système ou dispositif de commande multiusage  de protection,  il doit 
fonctionner comme décrit en a) ou peut s’arrêter de fonctionner et doit alors l’indiquer au 
système ou  dispositif de commande multiusage de protection.  

NOTE  L’acceptabi l i té  de  l ’ i n d i cati on  re lati ve  au  système  ou  d i sposi t i f  de  commande  mu l t i u sage  de  protecti on  
dépend  de  l ’ appl i cat i on .  

c)  s’il est déclaré selon le Tableau 1 ,  exigence 90: après les essais,   

•  il doit être conforme à H.27.1.1.3,   

•  les composants de protection contre les ondes de choc ne doivent pas être détruits.  

H.26.1 1  Essai  de  décharges  électrostatiques  

Paragraphe complémentaire: 

H.26. 1 1 . 1 01  Conformité  

L’actionneur électrique doit résister à l’essai de décharges électrostatiques de sorte que,  
lors de l’essai selon H.26.11,  

a)  pour la valeur de niveau d'essai 3: il doit continuer à fonctionner conformément aux 
exigences de la présente norme.  Aucune incidence sur la position réelle de l’actionneur 
électrique  n’est mise en évidence; 

b)  s’il est déclaré selon le Tableau 1 ,  exigence 90: après les essais,   

•  il doit être conforme à H.27.1.1 .3,   

•  les composants de protection contre les ondes de choc ne doivent pas être détruits.  

H.26. 1 2  Immuni té aux champs électromagnétiques de  fréquences rad io  

H .26. 1 2.2  Immuni té  aux perturbations condui tes  

Paragraphe complémentaire: 

H.26. 1 2.2. 1 01  Conformité  

Le système doit résister aux champs électromagnétiques conduits de sorte que,  lors de 
l’essai selon H.26.12.2.1 ,  

a)  pour la valeur de niveau d'essai 2: il doit continuer à fonctionner conformément aux 
exigences de la présente norme.  Aucune incidence sur la position réelle de l’actionneur 
électrique  n’est mise en évidence; 

b)  pour la valeur de niveau d'essai 3: pour un actionneur électrique  de protection utilisé en 
composant d’un système ou dispositif de commande multiusage  de protection,  il doit 
fonctionner comme décrit en a) ou peut s’arrêter de fonctionner et doit alors l’indiquer au 
système ou  dispositif de commande multiusage de protection.  

H.26.1 2.3  Immuni té aux pertu rbations rayonnées  

Paragraphe complémentaire: 
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H.26. 1 2.3. 1 01  Conformité  

Le système doit résister aux champs électromagnétiques rayonnés de sorte que,  lors de 
l’essai selon H.26.12.3.2,  

a)  pour la valeur de niveau d'essai 2: il doit continuer à fonctionner conformément aux 
exigences de la présente norme.  Aucune incidence sur la position réelle de l’actionneur 
électrique  n’est mise en évidence; 

b)  pour la valeur de niveau d'essai 3: pour un actionneur électrique  de protection utilisé en 
composant d’un système ou dispositif de commande multiusage  de protection,  il doit 
fonctionner comme décrit en a) ou peut s’arrêter de fonctionner et doit alors l’indiquer au 
système ou  dispositif de commande multiusage de protection.  

H.26.1 3  Essai  de  l ' in fluence des variations  de  l a  fréquence d 'al imentation  

Addition: 

Ce paragraphe  s ’appl i que  aux actionneurs électriques  dont  l e  temps de déplacement  
dépend  de  l a fréquence  d ’al imen tation .   

H.26.1 3.3  Procédure d 'essai  

Addition: 

Le  temps de  déplacement  de  l 'acti onneu r é lectri que  de  la  posi t ion  « fermé»  à l a  pos i t i on  
« ouvert» ,  tou t  au tant  que  dans  l ’ au tre  sens,  do i t  ê tre  véri f i é  pour chacune  des  fréquences  du  
Tableau  H . 1 9 .  

Paragraphe complémentaire: 

H.26. 1 3.1 01  Conformité  

Le système  doit résister aux variations de la fréquence d'alimentation de sorte que,  lors de 
l'essai selon H 26.12.3.2,  

a)  pour la valeur de niveau d'essai 2: il doit continuer à fonctionner conformément aux 
exigences de la présente norme.  Aucune incidence sur la position réelle de l’actionneur 
électrique  ne doit être mise en évidence.  Le pourcentage de tolérance sur le temps de 
déplacement ne doit pas être supérieur au pourcentage de variation de la fréquence.  

b)  pour la valeur de niveau d'essai 3: pour un actionneur électrique  de protection utilisé en 
composant d’un système  ou dispositif de commande multiusage  de protection,  il doit 
fonctionner comme décrit en a) ou peut s’arrêter de fonctionner et doit alors l’indiquer au 
système  ou dispositif de commande multiusage de protection.  

H.26.1 4  Essai  d ' immuni té  au  champ magnétique à  l a  fréquence industriel le  

Modification: 

Remplacer le second alinéa par le nouvel alinéa suivant: 

La conformité est vérifiée selon les spécifications de H.26.14.3.101  après l’essai de H.26.14.2.  

H.26.1 4.3  Procédure d 'essai  

Addition: 

Les  modes  de  foncti onnement son t  l es  su ivan ts :  

•  en  pos i ti on  « fermé» ;  
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•  en  cours  de  déplacement  en tre  l a  pos i t ion  « fermé»  et  l a  pos i ti on  « ouvert»  et  i nversemen t 
(en  cours  de  fonctionnement ) ;  

•  en  pos i ti on  « ouvert» .  

L’essai  doi t  ê tre  réal i sé  dans  les  tro is  modes  de  fonctionnement .  

Paragraphe complémentaire: 

H.26. 1 4.3. 1 01  Conformité  

L’actionneur électrique doit résister au champ magnétique à la fréquence industrielle de 
sorte que,  lors de l’essai selon H.26.14.3,  

a)  pour la valeur de niveau d'essai 2: il doit continuer à fonctionner conformément aux 
exigences de la présente norme.  Aucune incidence sur la position réelle de l’actionneur 
électrique  ne doit être mise en évidence; 

b)  pour la valeur de niveau d'essai 3: pour un actionneur électrique  de protection utilisé en 
composant d’un système  ou dispositif de commande multiusage  de protection,  il doit 
fonctionner comme décrit en a) ou peut s’arrêter de fonctionner et doit alors l’indiquer au 
système  ou dispositif de commande multiusage de protection.  

NOTE  L’acceptabi l i té  de  l ’ i n d i cat i on  re lat i ve  au  système ou  d i sposi t i f  de  commande  mu l t i usage  de  protecti on  
dépend  de  l ’ appl i cati on .  

H.26. 1 5.4  Addition: 

L’actionneur électrique doit résister aux divers effets de sorte que,  lors de l’essai selon 
l'Article H.26,  

a)  pour la valeur de niveau d'essai 2: il doit continuer à fonctionner conformément aux 
exigences de la présente norme.  Aucune incidence sur la position réelle de l’actionneur 
électrique  ne doit être mise en évidence; 

b)  pour la valeur de niveau d'essai 3: pour un actionneur électrique  de protection utilisé en 
composant d’un système  ou dispositif de commande multiusage  de protection,  il doit 
fonctionner comme décrit en a) ou peut s’arrêter de fonctionner et doit alors l’indiquer au 
système  ou dispositif de commande multiusage de protection.  

L’actionneur électrique peut retourner à son état initial et ensuite retrouver un 
fonctionnement normal.  
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Annexe AA 
(normative)  

 
Di fférences rég ionales 

Canada 

27 Fonctionnement  anormal  

27.2.3. 1  Ajouter la note suivante:  

NOTE  2  L'essai  est  effectué  aux tens ions  spéci f i ées  en  1 7. 2. 3 . 1  et  1 7. 2. 3. 2.  

 

Etats-Unis  

7  Information  

Tableau  1  – (7.2  de l ’ éd i t ion  3)  – In formation  requ ise  et  méthodes  pour fourn i r l es  
in formations   

Ajouter ce qui suit à la note e de bas de tableau:   

Pour  l es  acti onneurs  à mon tage  i ndépendan t,  l a  méthode  de  marquage  est  l a  méthode  C.  

27 Fonctionnement  anormal  

27.2.3. 1  Ajouter la note suivante:  

NOTE  2  L'essai  est  effectué  aux tens ions  spéci f i ées  en  1 7. 2. 3. 1  et  1 7. 2 . 3 . 2.  
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Annexe BB  
(in formative)  

 
Exigences rég ionales spéci fiques au  Japon  

BB.1  Domaine d 'appl ication  et  références normatives  

Pour l es  beso ins  de  l a  présen te  Norme i n ternationale,  l es  exigences  rég ionales  spéci f i ques  
ci tées  ci -après  s 'appl iquent  au  Japon .  

Addition: 

NOTE  4  Cette  annexe  rég i onale  BB  i nd i que  que  l a  J I S  C  9730-2-1 4:201 0  est  i den ti que  à  l ' I EC  60730-2-1 4/Ed . 2  
basée  su r l e  Gu ide  I SO/IEC  21 -1 , 8 . 2  Tabl eau  1 ,  sous  l a  Dési gnati on  “ i den ti que”  a)  et  b) ,  Abréviati on  “ I DT”  .   

 

BB.1 .5  Références  normatives  

Le Paragraphe 1 .5 s'applique avec les modifications suivantes: 

Référence ci tée dans l 'article  1 . 5   Remplacée par  IDT/MOD 

I EC  60730-1  Ed .  5 . 0 : 201 3  J I S  C  9730-1 :201 6  MOD  

 

Remplacements: 

Les  normes  référencées  son t  remplacées  comme su i t :  

Référence ci tée dans l es  arti cl es   Remplacée par  Arti cles  

I EC  60335  J I S  C  9335  1 . 1  Exemple  1  

I EC  60730-2-8  J I S  C  9730-2-8  1 . 1 . 1  

I EC  61 058-1  J I S  C  4526-1  1 . 1 . 2  

 

Annexes  

Annexe  H  – Exigences pour l es  d isposi t i fs  de  commande électroniques  

H.26. 1 0  Essais  d ' immuni té  aux transi toi res osci l l atoires  

Ce paragraphe  ne  s 'appl i que  pas  au  Japon .  
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Bibl iograph ie  

La Bibl i ograph ie  de  l a   Parte  1  s ’appl i que  avec  l 'exception  su i van te:  

Addition: 

IEC 60034 ( tou tes  les  parti es) ,  Machines électriques tournantes 

IEC 60730-2-8:2000,  Dispositifs de commande électrique automatiques à usage domestique 
et analogue – Partie 2-8: Règles particulières pour les électrovannes hydrauliques,  y compris 
les prescriptions mécaniques 1   
I EC  60730-2-8:2000/AMD1 :2002  
IEC 60730-2-8:2000/AMD2:201 5  

J IS  C  9730-2-1 4:201 0,  Automatic electrical controls for household and similar use – Part 2-14: 
Particular requirements for electric actuators 

 

___________ 

 

__________ 
1   I l  exi ste  une  éd i t i on  consol i dée  2 . 2:  201 5  comprenan t  l ' I EC  60730-2-8:2000  et  ses  Amendmenets  1  et  2 .  
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